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IP - Light duty series

Sizes: 40 65 80 105 130

Stops:1-2-3-4-6-8

Special stops: 0.6 -0.75-1-1.33-15-2-5-10

- Airtight special aluminum alloy housing

- Universal mounting positions

- CNC induction hardened cam profiles

- Yoke-mounted cam followers

- Eccentric bushing for pre-load adjustment between
cam and followers

- Oscillating and customized cam motion available

- Long-life lubrication; guaranteed sealing system in any
working position

- Worm gear reducer and motor mount directly

Size = Distance between input and output drive axis

IP - Heavy duty series

Sizes: 165 200 250

Stops:1-2-3-4-6-8

Special stops: 0.6 -0.75-1-1.33-15-2-5-10

- Airtight cast-iron alloy housing

- Flanged through-hole input and output for shafts
connection

- Input and output supported by oversized tapered rollers
bearings

- CNC induction hardened cam profiles

- Oscillating and customized cam motion available

- Long-Life lubrication; guaranteed sealing system in any
working position

- Worm gear reducer and motor mount directly

Size = Distance between input and output drive axis.

Indexador IP serie Ligera

Tamaiios: 40 -65 -80 -105 -130

Divisiones estandar: 1 -2 -3 -4 -6 -8

Divisiones especiales: 0.6 -0.75 -1 -1.33 -1.5-2-5 -10

- Caja en aleacion ligera

- Posibilidad de eje de entrada cable transfixante

- Posibilidad de eje de salida cable transfixante

- Temple por induccién CN de perfiles leva

- Posibilidad de movimiento oscilante leyes de movimiento
personalizadas

- Lubricacién con grasa con estanqueidad garantizada en
cualquier posicién de trabajo

- Posibilidad de acoplamiento directo motorreductor

Tamafio= Distancia entre los ejes de enfrada y salida movimiento

Indexador IP serie pesada

Tamafio: 165 - 200 - 250

Divisiones estandar: 1 -2 -3 -4 -6 -8

Divisiones especiales: 0.6 -0.75-1-1.33-1.5-2 -5 -10

- Caja en fundicién de arrabio con refuerzos estructurales

- Eje de Levas de entrada cable transfixante

- Eje de salida cable transfixante

- Posibilidad de eje de salida con brida de conexién

- Ejes soportados por cojinetes de rodillos cénicos
sobredimensionados

- Temple por induccién CN de perfiles leva

- Posibilidad de movimiento oscilante y leyes de
movimiento personalizadas

- Lubricaci6én con grasa con estanqueidad garantizada en
cualquier posicién de trabajo

- Posibilidad de acoplamiento directo motorreductor

Tamaiio= Distancia entre ejes entrada y salida movimiento




LOADS ON INPUT SHAFT
CARGAS ADMISIBLES EN EL EJE DE ENTRADA
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LOADS ON INPUT SHAFT

Fre = Input radial Force (N)
Me = Input Torque (Nm)

The diagrams show the curves relating to maximum
(Fre/Me) values for the input shaft of the various index
drives. The values shown are referred to a rotation
speed of 100 rpm of the cam shaft.

/)N

3 Standard length
. (Dimension page.8)

Fre Longitud STD

<l (Medida “E” p4g. 8)
IP 40 65 80 105 130

CARGAS EN EL EJE DE ENTRADA

Fre = Fuerza Radial Entrada (N)
Me = Momento de Torsion Entrada (Nm)

Los diagramas detallan las curvas relativas a los
valores maximos de (Fre/Me) por eje de entrada de
los diferentes indexadores. Los valores indicados se
refieren a una velocidad de rotacién del eje de 100
rpm.
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TECHNICAL DATA

DATOS TECNICOS

NI

Number | Index Maximum output torque - Mtu - (Nm) Motion coefficients Ptc. rad. |Rollero.d,| Inertia |\mch frt ()
of Stops| angle Speed - (rpm) Acc. Speed Disp. Rp Dr Je Mam
S (@) 25 rpm 50 rpm 100 rpm 125 rpm Ca Cv Ck (mm) (mm) | (kgm2) | (Nm)
1P 40 20 20 19 16 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 4,1
1P 65 51 51 44 38 8,01 1,28 573| 22,5 16 /10,0009 92
IP 80 141 140 128 110 8,01 1,28 5,73 28 25100028 17,2
IP 105 1 300 319 317 284 239 8,01 1,28 5,73 36 35/00113| 319
IP 130 569 565 498 415 8,01 1.28 573 46 40 10,0232 445
IP 165 1184 1175 1037 849 8,01 1,28 5,73 62,5 50 | 0,0611 73,6
1P 200 1896 1878 1587 1275 8,01 1,28 5,73 75,5 60 | 0,1157| 1126
IP 250 4536 4472 3800 2891 8,01 1,28 5,73 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40 16 16 16 16 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 4,1
IP 65 42 42 41 39 8,01 1,28 573 225 16 10,0009, 92
IP 80 112 111 108 102 8,01 1,28 5,73 28 25 10,0029 17,2
IP 105 150 247 243 229 206 8,01 1,28 5,73 36 35| 0,0117 319
1P 130 452 445 415 367 8,01 1,28 5,73 46 40 | 0,0243 44,5
1P 165 942 923 845 714 8,01 1,28 5,73 62,5 50 | 0,0648 73,6
1P 200 1508 1470 1320 1070 8,01 1,28 5,73 75,5 60 | 0,1243| 112,6
1P 250 3244 3110 2574 1681 8,01 1,28 5,73 93 80 | 0,4433| 206,7
1P 40 2 16 16 16 16 6,62 14 5,21 16 12 | 0,0001 4,1
IP 65 49 49 49 48 6,62 14 5,21 25 16 /10,0009 92
IP 80 124 124 123 121 6,62 14 5,21 30 25 | 0,003 17,2
IP 105 270 295 294 291 284 6,62 14 5,21 40 35 | 0,0121 31,9
IP 130 512 511 503 490 6,62 14 5,21 50 40 | 0,025 44,5
1P 165 1005 1000 979 946 6,62 14 5,21 65 50 | 0,0659 73,6
IP 200 1577 1568 1529 1464 6,62 14 5,21 77,5 60 | 0,126 112,6
IP 250 3654 3618 3476 3240 6,62 1,4 5,21 100 80 | 0,4609, 206,7
IP 40 20 20 20 20 6,62 1.4 5,21 15 12 | 0,0001 41
IP 65 53 53 52 50 6,62 1.4 5,21 22,5 16 | 0,0009 9,2
IP 80 141 140 137 132 6,62 14 5,21 28 25 | 0,0028 17,2
IP 105 120 312 309 297 278 6,62 14 5,21 36 35 | 0,0113 31,9
IP 130 568 562 538 497 6,62 14 5,21 46 40 | 0,0232 44,5
IP 165 1116 1100 1038 933 6,62 14 5,21 62,5 50 | 0,0603 73,6
IP 200 1892 1862 1741 1541 6,62 14 5,21 75,5 60 | 0,1157 | 112,6
IP 250 4521 4410 3968 3230 6,62 14 5,21 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40 20 20 20 20 6,62 14 5,21 15 12 | 0,0001 4.1
1P 65 61 61 61 60 6,62 14 5,21 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 155 154 153 151 6,62 14 5,21 30 25 | 0,0029 17,2
1P 105 3 180 368 367 361 352 6,62 1,4 5,21 40 35 | 0,0116 31,9
IP 130 638 635 624 606 6,62 1.4 5,21 50 40 | 0,0238 44,5
1P 165 1252 1244 1216 1168 6,62 1.4 5,21 65 50 | 0,0619 73,6
IP 200 1968 1955 1901 1811 6,62 14 5,21 77,5 60 | 0,117 112,6
IP 250 4541 4492 4296 3968 6,62 14 5,21 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40 20 20 20 20 6,62 14 5,21 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 61 61 61 61 6,62 14 5,21 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 1565 155 154 163 6,62 14 5,21 30 25 | 0,0029 17,2
IP 105 270 368 368 365 361 6,62 14 5,21 40 35 | 0,0116 31,9
1P 130 638 637 632 624 6,62 1.4 5,21 50 40 | 0,0238 44,5
IP 165 1253 1250 1237 1216 6,62 1.4 5,21 65 50 | 0,0619 73,6
1P 200 1971 1965 1941 1901 6,62 1.4 5,21 77,5 60| 0117 1126
IP 250 4550 4529 4441 4296 6,62 1,4 5,21 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40 1 10 10 10 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 34 34 33 3 8,01 1,28 5,73 22,5 16 | 0,0009 9,2
1P 80 70 68 63 55 8,01 1,28 573 28 25 | 0,0029 17,2
IP 105 90 147 142 123 90 8,01 1,28 5,73 36 35 | 0,0117 31,9
IP 130 283 273 232 164 8,01 1,28 5,73 46 40 | 0,0243 445
IP 165 542 515 408 230 8,01 1,28 5,73 62,5 50 | 0,0637 73,6
IP 200 947 895 686 339 8,01 1,28 573 75,5 60 | 0,1243| 112,6
IP 250 1905 1719 975 8,01 1,28 573 93 80 | 0,4433| 2067
IP 40 4 14 14 14 14 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 49 49 48 47 5,53 1,76 546 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 106 108 104 100 5,53 1,76 5,46 30 25| 0,003 17,2
IP 105 120 241 239 231 218 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0121 31,9
IP 130 446 442 426 399 5,53 1,76 5,46 50 40 | 0,025 44,5
1P 165 863 852 809 738 5,53 1,76 5,46 65 50 | 0,0659 73,6
IP 200 1357 1336 1254 1118 5,53 1,76 5,46 77,5 60 | 0,126 112,6
IP 250 3024 2949 2648 2148 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4609, 206,7
Tipo Numero | Anguio | a25v/min | a50 v/min |a 100 vimin |a 125 vimin Ca v Ck R. prim. D. rodillo | Inercia |Roc. m )
division. de traslac. Max. momento torsién - Mtu - (Nm) Acelerac. |Velocidad |Transmis.| Rp Dr Je Mam
(@) Velocidad Coeficientes de movimientos | (mm) | (mm) | (kgm?) | (Nm)




(*) Starting torque - Tolerance on the values indicated £ 15%

Values referred to the worst running conditions
Equivalent service factor = 1.75 already applied

* Double cycle cam configuration ( see page 10 )

The schedules show some minimum and intermediate reference values.

Also possible :

- Number of stops not indicated in the schedule.
- Index angles not indicated in the schedule.
- Different and Customized Motion.

Type Number| Index Maximum output torque - Mtu - (Nm) Motion coefficients Ptc. rad.|Rollero.d, Inertia |Mch.frt (-m
of Stops, angle Speed - (rpm) Acc. Speed Disp. Rp Dr Jo Mam
S () 25 rpm 50 rpm 100 rpm 125 rpm Ca Cv Ck (mm) | (mm) | (kgm?) | (Nm)

1P 40 16 16 16 16 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 4.1
1P 65 49 49 49 48 5,53 1,76 5,46 25 16 | 0,0009| 92
IP 80 124 124 123 122 5,53 1,76 5,46 30 25 0,003, 17,2
IP 105 180 295 204 291 285 5,63 1,76 5,46 40 35 | 0,0121] 319
1P 130 512 511 503 491 5,63 1,76 5,46 50 40 0,025| 445
IP 165 1005 1000 981 949 5,63 1,76 5,46 65 50 | 0,0659| 73,6
1P 200 1578 1569 1532 1471 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,126, 112,6
1P 250 3655 3621 3488 3265 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4609| 206,7
1P 40 4 16 16 16 16 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 41
IP 65 49 49 49 49 5,53 1,76 5,46 25 16 | 0,0009] 92
IP 80 124 124 124 123 5,53 1,76 5,46 30 25 0,003 17,2
IP 105 270 295 295 294 291 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0121] 319
IP 130 513 512 509 503 5,63 1,76 5,46 50 40 0,025/ 445
1P 165 1006 1004 9395 981 5,563 1,76 5,46 65 50 | 0,0659| 73,6
IP 200 1579 1575 1559 1532 5,563 1,76 5,46 77,5 60 0,126, 112,6
IP 250 3661 3646 3587 3488 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4609| 206,7
IP 40| * 13 13 13 13 5,53 1,76 5,46 14 12 | 0,0001 41
IP 65 * 48 48 47 45 5,53 1,76 5,46 225 16 | 0,0009| 92
IP 80| * 98 97 94 90 5,53 1,76 5,46 28 25 | 0,0028) 17,2
IP 105 * 80 208 205 194 176 5,53 1,76 5,46 36 35 | 00113] 319
IP 130 * 398 393 370 332 5,63 1,76 5,46 46 40 | 0,0232] 445
1P 165 * 768 753 694 596 5,53 1,76 5,46 62,5 50 | 0,0603| 73,6
IP 200 * 1333 1305 1192 1004 5,53 1,76 5,46 75,5 60 | 0,1157| 112,6
IP 250 * 2710 2610 2207 1535 5,53 1,76 5,46 93 80 | 0,4125| 206,7
IP 40| * 18 18 18 18 5,563 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65| * 61 61 61 60 5,53 1,76 5,46 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 * 138 137 135 133 5,53 1,76 5,46 30 25 | 0,0029| 17,2
IP 105 * 6 100 312 310 303 291 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0116] 31,9
IP 130 * 577 573 558 534 5,53 1,76 5,46 50 40 | 0,0238, 445
IP 165 * 1115 1106 1067 1002 5,53 1,76 5,46 65 50 | 0,0619, 73,6
IP 200 * 1760 1742 1669 1547 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,117 1126
IP 250 * 3899 3832 3566 3123 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40, * 20 20 20 20 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 41
IP 65 * 61 61 61 60 5,53 1,76 5,46 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80| * 165 165 154 162 5,53 1,76 5,46 30 25 | 0,0029, 17,2
IP 105 * 140 368 367 363 357 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0116| 31,9
IP 130 * 638 636 629 616 5,53 1,76 5,46 50 40 | 0,0238, 445
IP 165, * 1252 1247 1228 1195 5,563 1,76 5,46 65 50 | 0,0619| 73,6
IP 200 * 1970 1960 1923 1861 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,117 112,6
IP 250 * 4546 4512 4377 4150 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4257| 206,7
IP 40| * 7 7 7 7 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 41
IP 65 * 23 22 21 19 5,53 1,76 5,46 22,5 16 | 0,0009 9,2
IP 80| * 46 45 41 35 5,53 1,76 5,46 28 25 | 0,0029, 17,2
IP 105 * 60 98 94 79 53 5,563 1,76 5,46 36 35 | 0,0117| 31,9
IP 130 * 188 180 149 96 5,563 1,76 5,46 46 40 | 0,0243, 445
IP 165 * 385 364 280 139 5,563 1,76 5,46 62,5 50 | 0,0648| 73,6
IP 200 * 655 614 450 176 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,126, 112,6
IP 250 * 1247 1103 525 5,53 1,76 5,46 93 80 | 0,4433| 206,7
IP 40| * 1 11 10 10 5,53 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 41
IP 65 * 42 42 41 40 5,53 1,76 5,46 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80| * 79 79 77 74 5,53 1,76 5,46 30 25 0,003, 17,2
IP 105 * 8 90 181 179 172 160 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0121 31,9
IP 130 * 335 331 316 292 5,53 1,76 5,46 50 40 0,025 445
IP 165 * 643 633 535 531 5,53 1,76 5,46 65 50 | 0,0659| 73,6
IP 200 * 1010 992 919 797 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,126, 112,6
IP 250 * 2252 2185 1918 1474 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4609| 206,7
IP 40| * 16 16 16 16 5,563 1,76 5,46 15 12 | 0,0001 41
IP 65 * 49 49 49 49 5,563 1,76 5,46 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 * 124 124 123 122 5,563 1,76 5,46 30 25 0,003, 17,2
IP 105 * 140 282 281 278 274 5,53 1,76 5,46 40 35 | 0,0121 31,9
IP 130 * 513 511 505 495 5,53 1,76 5,46 50 40 0,025 445
IP 165 * 1005 1001 985 959 5,53 1,76 5,46 65 50 | 0,0659| 73,6
IP 200 * 1578 1671 1540 1490 5,53 1,76 5,46 77,5 60 0,126| 112,6
IP 250 * 3556 3528 3418 3234 5,53 1,76 5,46 100 80 | 0,4609, 206,7

Tipo Numero| Angulo | a25vimin | a50 v/imin |a 100 v/min |a 125 v/min Ca Cv Ck | R.prim. |D. rodillo Inercia |Roc. m (*)

division. |de frasiac. Max. momento torsién - Mtu - (Nm) Acelerac. |Velocidad | Transmis.| Rp Dr Je Mam
(«°) Velocidad Coeficientes de movimientos | (mm) (mm) | (kgm2) | (Nm)

(*) Momento de friccion 1° arranque; Tolerancia sobre valores + 15%

Valores referidos a la peores condiciones de uso -
Factor de servicio equivalente = 1.75

* Leva a doble entradas (ver pag. 10)

Las tablas aportan algunos valores mfnimos e intermedios de referencia.

Se pueden realizar:

-Angulos de leva no incluidas en |a tabla.
-Leyes de movimiento especificas para la aplicacién.

-Numero de divisiones no incluidas en la tabla.



H

SPECIAL EXECUTIONS FABRICACIONES ESPECIALES
m Type Number| Index Maximum output torque - Mtu - (Nm) Motion coefficients Pic. rad. [Rollero.d] Inertia |Mch.frt (°)
of Stops| angle Speed - (pm) Acc. Speed Disp. Rp Dr Je Mam
S (@) 25 rom 50pm | 100rpm | 125mm Ca Cv Ck (mm) | (mm) | (kgm?) | (Nm)
IP 65 42 39 30 25 9,49 1,21 6.41 19 16,0,0008| 92
IP 80 0.6 112 108 85 70 9,49 1.21 641 235 2510,0027 | 17,2
IP 105 (600°)| 330 256 245 188 147 9.49 1,21 641, 305 35| 0011 319
IP 130 441 416 315 239 9,49 1,21 6,41 38 40/0,0223 | 44,5
IP 40 16 16 14 12 8,01 1,28 5,73 13 12 10,0001 4,1
IP 65 50 49 39 33 8,01 1,28 573 215 | 16100009 92
IP 80 0,76 | 330 128 127 106 90 8,01 1,28 5,73 26 25/0,0028| 17,2
IP 105 (480°) 295 293 239 198 8,01 1,28 5,73 34 35/0,0112| 31,9
IP 130 519 515 412 337 8,01 1,28 5,73 43 40/0,0229 | 44,5
IP 65 40 39 33 27 8,01 1,28 5,73 18 1610,0008| 92
IP 80 210 115 114 102 84 8,01 1,28 5.73 24 25 0,0027 17,2
IP 105 261 258 223 172 8,01 1,28 5,73 31 35| 0,011 31.9
IP 130 440 434 365 273 8,01 1,28 5,73 38 40/0,0223 | 445
IP 40 16 16 15 13 8,01 1,28 5,73 13 12 0,0001 4.1
IP 65 45 45 38 32 8,01 1,28 5,73 20 16100009 92
IP 80 1 240 127 127 114 96 8,01 1,28 5,73 26 25/0,0028| 17,2
IP 105 295 292 258 209 8,01 1,28 5,73 34 35/0,0112| 319
IP 130 503 497 429 340 8,01 1,28 5,73 42 40/0,0227 | 445
P 40 16 16 15 13 8,01 1.28 5,73 13 12 10,0001 4.1
IP 65 50 50 42 36 8,01 1,28 573 215 | 16/0,0009| 9,2
IP 80 270 141 140 127 109 8,01 1,28 5,73 28 25/0,0028 172
IP 105 318 316 282 234 8,01 1,28 5,73 36 35/0,0113 | 319
IP 130 568 564 493 405 8,01 1,28 5,73 46 4010,0232| 44,5
IP 40 13 13 13 12 8,01 1,28 573 13 12 10,0001 4,1
IP 65 40 39 38 33 8,01 1,28 573 215 | 16,0,0009| 9,2
IP 80 180 101 100 96 87 8,01 1,28 573 26 2500029, 17,2
P 105 224 220 206 174 8,01 1,28 573 33 3500115 319
IP 130 398 390 360 292 8,01 1,28 573 42 40/0,0236| 445
IP 40 14 14 14 14 8,01 1,28 573 14 12 | 0,0001 4,1
IP 65 42 42 41 36 8,01 1,28 573 225 16 10,0009 92
P 80 210 112 11 109 101 8,01 1,28 573 28 25/0,0029 | 17,2
IP 105 253 250 240 213 8.01 1,28 5,73 36 35/0,0117 | 319
IP 130 453 447 425 366 8,01 1,28 5.73 46 40/0,0243 | 44,5
IP 40 16 16 16 15 8,01 1,28 5.73 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 49 49 48 43 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
P 80 240 112 112 110 103 8,01 1,28 5,73 28 25| 0,0029 17,2
IP 105 253 251 243 220 8,01 1,28 5,73 36 35/0,0117 | 319
IP 130 1,33 453 449 432 382 8,01 1,28 573 46 4010,0243| 445
P 40 (270°) 16 16 16 15 8,01 1,28 573 15 12 | 0,0001 4,1
IP 65 49 49 49 43 8,01 1,28 573 25 16 | 0,0009 92
P 80 270 124 124 122 116 6,62 1.4 5,21 30 25 0,003 17,2
IP 105 295 293 287 265 8,01 1,28 5,73 40 35/0,0121| 31,9
IP 130 512 508 494 447 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,025| 44,5
IP 40 16 16 16 16 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 4,1
P 65 49 49 49 44 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 300 124 124 123 117 6,62 14 5.21 30 25| 0,003 17,2
IP 105 295 294 288 269 8,01 1,28 573 40 35/00121| 31,9
P 130 512 509 498 455 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,025| 445
P 40 16 16 16 16 8,01 1,28 573 15 12 | 0,0001 4,1
P 65 49 49 49 44 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
P 80 330 124 124 123 118 6,62 14 5.21 30 25| 0,003 17,2
P 105 295 294 290 272 8,01 1,28 5,73 40 35/0,0121 31,9
IP 130 512 510 501 461 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,025| 44,5
IP 40 16 16 16 15 8,01 1,28 5,73 13 12 | 0,0001 4,1
P 65 53 53 51 43 8,01 1,28 573 225 16 | 0,0009 9,2
P 80 180 141 140 137 121 8,01 1,28 573 28 25| 0,0028 17,2
P 105 318 315 302 255 8,01 1,28 573 36 35/0,0113 | 319
IP 130 1,5 568 561 535 438 8,01 1,28 573 46 40/0,0232| 445
IP 40 (240°) 20 20 20 18 8,01 1,28 573 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 61 61 59 51 8,01 1,28 573 25 16 | 0,0009 9.2
P 80 210 155 154 152 136 8,01 1,28 5,73 30 25 0,0029 17,2
P 105 318 316 307 265 8,01 1,28 5,73 36 35/0,0113 | 319
P 130 637 632 613 520 8,01 1,28 5,73 50 40/0,0238 | 44,5
Tipo Numero | Angub | a25vimin | a50 vmin |a 100 v/min |a 125 vimin Ca Cv Ck R. prim. |D. rodillo | Inercia |Roc. m ()
division. de trasiac. Max. momento torsién - Mtu - (Nm) Acelerac. |Velocidad | Transmis.| Rp Dr Je Mam
E s \ ©) Velocidad Coeficientes de movimientos | (mm) | (mm) | (kgm2) | (Nm)




() Starting torque - Tolerance on the values indicated + 15% The schedules show some minimum and intermediate reference values.
Values referred to the warst running conditions Aleo possible : - - Number of alops fiol Indicated n the schedule.
A . - . = Index angles not Indica n the schedule.
Equivalent service factor = 1.75 already applied  Different and Customized Motion.

* Double cycle cam configuration ( see page 10 )

Type Number| Index Maximum output torque - Mtu - (Nm) Motion coefficients Ptc. rad.|Rollero.d] Inertia | Mch.fit (-m
of Stops angle Speed - (rpm) Acc. Speed Disp. Rp Dr Je Mam
s (@) 25 rpm 50rpm | 100rpm | 125mm Ca Cv Ck (mm) | (mm) | (kgm?) | (Nm)
IP 40 20 20 20 18 8,01 1,28 5,73 15 12| 0,0001 41
IP 65 61 61 59 51 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9.2
IP 80 240 155 154 153 138 8,01 1,28 5,73 30 25| 0,0029) 17,2
IP 105 368 366 359 317 8,01 1,28 5,73 40 35| 0,0116) 319
IP 130 637 634 619 534 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,0238] 445
IP 40 20 20 20 18 8,01 1,28 5,73 15 12| 0,0001 41
IP 65 61 61 59 52 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 270 155 154 153 139 8,01 1,28 5,73 30 25| 0,0029| 17,2
IP 105 368 366 361 321 8,01 1,28 5,73 40 35| 00116/ 31,9
IP 130 1,5 638 635 623 543 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,0238 445
IP 40 (240°) 20 20 20 18 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 4.1
IP 65 61 61 59 52 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 300 155 155 153 139 8,01 1,28 5,73 30 25| 0,0029) 17,2
IP 105 368 367 362 324 8,01 1,28 5,73 40 35| 0,0116, 31,9
IP 130 638 636 626 550 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,0238] 445
IP 40 20 20 20 18 8,01 1,28 5,73 15 12 | 0,0001 41
IP 65 61 61 59 52 8,01 1,28 5,73 25 16 | 0,0009 9,2
IP 80 330 155 155 154 140 8,01 1,28 5,73 30 25| 0,0029| 17,2
IP 105 368 367 363 327 8,01 1,28 5,73 40 35| 0,0116) 31,9
P 130 638 636 628 555 8,01 1,28 5,73 50 40| 0,0238| 44,5
P 40 11 11 10 10 8,01 1,28 5,73 13 12| 0,0001 4,1
IP 65 40 39 37 35 8,01 1,28 573 21,5 16 | 0,0009 9,2
IP 80 2 120 93 91 86 77 8,01 1,28 5,73 28 25| 0,0029) 17,2
IP 105 168 163 141 105 8,01 1,28 5,73 33 35| 0,0115] 319
IP 130 320 309 265 190 8,01 1,28 5,73 42 40| 0,0236| 44,5
IP 80 101 100 98 96 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105 120 212 210 203 192 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 374 370 356 332 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275 445
P 80 126 126 125 123 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033] 17,2
IP 105 150 265 264 260 252 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 468 466 457 442 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275 445
IP 80 131 130 130 128 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033] 17,2
IP 105 180 294 293 290 285 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 492 490 484 474 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
IP 80 131 130 130 129 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105 5 210 294 293 291 287 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 492 491 486 479 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
IP 80 131 130 130 129 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105 240 294 293 292 289 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 492 491 488 482 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275 445
IP 80 131 130 130 130 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033] 17,2
P 105 270 294 293 292 290 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132| 31,9
IP 130 492 492 489 484 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
IP 80 131 130 130 130 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105 300 294 294 292 291 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 492 492 490 486 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
IP 250 3028 3017 2976 2907 5,53 1,76 5,46 100 80| 0,4962 206,7
IP 80 * 67 66 65 61 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033] 17,2
IP 105 * 80 141 139 131 118 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 * 249 245 229 202 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275 445
P 80 * 84 83 82 80 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033| 17,2
IP 105 * 177 175 170 162 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132| 31,9
IP 130 * 312 309 299 282 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275 445
IP 80| * 10 120 101 100 100 98 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105 * 212 211 208 202 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 * 375 373 366 354 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
IP 80 * 126 126 125 124 5,53 1,76 5,46 35 25| 0,0033 17,2
IP 105| * 150 265 265 263 259 5,53 1,76 5,46 45 35| 0,0132] 31,9
IP 130 * 469 468 463 455 5,53 1,76 5,46 55 40| 0,0275| 445
Tipo Numero| Angulo | a25v/min | a50 v/imin |a 100 v/imin | a 125 v/min Ca Cv Ck | R.prim. |D.rodillo| Inercla |Roc. m()
division.|de frasiac. Max. momento torsién - Mtu - (Nm) Acelerac. |Velocidad | Transmis.| Rp Dr Je Mam
S ) Velocidad Coeficientes de movimientos | (mm) | (mm) | (kgm2) | (Nm) E
(*) Momento de friccion 1° arranque; Tolerancia sobre valores + 15% Las tablas aportan algunos valores minimos e intermedios de referencia.
Valores referidos a la peores condiciones de uso - Se pueden realizar.  -Numero de divisiones no incluidas en la tabla.

-Angulos de leva no incluidas en la tabla.

Factor de servicio equ'valem’e =175 -Leyes de movimiento especificas para la aplicacion.

* Leva a doble entradas (ver pag. 10)




DIMENSIONS LIGHT DUTY SERIES - TAMANO SERIE LIGERA

/%= CAD File: IP... KEY POSTON NPUT sHarT (N} | [SERES 4 o KEY POST.ON OUTPUT SHAFT (OUT)
\ == /2D-3D POS'C:ON CHAVETA EJE ENTRADA (N) | | SERIE POS:C ON CHAVETA EJE BALIDA (OUT)
e IP 40 30
IP 65 26
IP &0 23
ty P105| 20 1
=I:Ma'-Pam: IP 130 18 =DIIIA‘-PI1.I:
, B J . K J
E
S1 B A
} -ﬁ\ e Y
8 3
G
I kA
- - Z1
N | ek
) ; =T
A | S @ @ \ ‘
Dl - -~ [ouT] o u T2 z
H .
- o8 ¥ 1 V1
: & L8
P1 P P1 S1_ L S1. T
_R1 R _R1 c
Output rotating element - Elemento de Giro en salida NGTE: ATENGION
The positicn of the keys La posidén de las chavetas que
. . indicated on the drawing sa detalle en el planc se refiers
General manufacturing tolerances in compliance with  UNI-ISO 2768-1 EN 22768-1 is refarmsd fo the middie & la milad del dngulo de parada
Tolerancias generales de fabricacién con aregle a UNI-ISO 2788-1 EN 22768-1 of the dwell angle. de la unidad
ENG D
(CADS,ER,LEE?B"“) A B C | Ke E F G H [ J K L P P1
IP 40 120 80 70 14 30 N5 45 35 40 10 50 58 54 18
IP 65 190 140 85 18 40 43 70 55 65 15 65 80 [:5] 225
IP 80 240 180 120 28 60 65 80 70 80 16,5 87 8BS 120 30
IP 105 300 210 150 a0 80 85 105 90 105 25 100 115 140 35
IP 130 370 260 180 42 110 115 130 110 130 25 130 144 180 40
@ (Ret aSrE‘\lT\:ECAD) A B C KDS E F G H | J K L P P1
ERI SERIES .
(CAD fie reference)| R | Ri 8 81 T T2 u v | Vi r A 3 “{%m D.max
IP 40 43 | 236 | 108 7 M5x8 M5x10 | Sx5x25 | 19,26 | 14,26 | 41,6 | 45 2 15
IP 65 8o 30 175 75 | Méx12 | M6x15 | 6x6x35 | 275 | 18,5 T2 72 8 25
IP 60 85 425 | 215 12,5 | MBx15 | M10x22 | Bx7x55 | 37,5 | 285 86 90 16 35
IP 105 115 | 47,6 | 285 175 | M10x20 | M10x22 | Bx7x75 | 37,6 | 326 | 115 | 115 32 40
IP 130 144 58 34 18 | M12x25 | M16x38 |12x8x100| 45 45 140 140 45 50
SERIE P
(Ref. erchivo CAD) R R1 ] S$1 T T2 U v Vi Z Z1 (E;‘)’ D.max




DIMENSIONS HEAVY DUTY SERIES - TAMANO SERIE PESADA

- Cc
b, | I b
b
2 O
h (i
H ———— e
—ouT! T' S 77L M
AL W
| >
| ¢ cle
—[IN-¥ - {-v] a
Nl e
E | |
e} e}
y h @ o @
b‘
b a b g m n m
h |, z h
K U K
Output rotating element - Elemento de Giro en salida NOTE: ATENCION
The position of the keys La posicién de las chavetas que
. \ . . indicated on the drawing se detalla en el plano se refiere
General manufacturing tolerances in compliance with  UNI-ISO 2768-1 EN 22768-1 is referred to the middie a la mitad del &ngulo de parada
Tolerancias generales de fabricacién con arreglo a UNI-ISO 2768-1 EN 22768-1 of the dwell angle. de la unidad
SERIES H8 H7 H7
(CAD file reference) A B c D E F G H K L M N 0 P Q R S
IP 165 460 | 330 | 220 | 95 80 165 | 565 | 130 | 165 | 90 40 62 30 90 | 110 | 85 90 85
IP 200 550 | 400 | 250 | 120 | 100 | 200 | 65 | 150 | 200 | 118 | 50 80 30 110 | 130 | 100 | 120 | 90
IP 250 700 | 500 | 300 | 150 | 125 | 250 | 100 | 200 | 250 | 145 | 65 95 30 145 | 160 | 115 | 160 | 120
SERIE H8 H7 | H7
(Ref.archivocaD) | A | B | C | D | E | F|'g[H K1l |mMm|N|[O|P]Q] RS
SERIES H7 e of . Welight
(CADfilersference) | T [ U | v |[W | Z | a | b c| d | Na ng | P9 | h L L L %)
IP 165 14 | 150 | 45 | 30 | 210 | 295 | 17,5| 425 | 340 | M8x20 15,5 60 |M14x25( 185 | 40 | 140 | 120
IP 200 16 | 164 | 55 | 35 | 250 | 360 | 20 | 510 | 400 [M10x25(11,5x25( 17 75 ([M16x30| 210 | 60 | 1560 | 220
IP 250 22 | 210 | 85 | 50 | 320 | 450 | 25 | 650 | 520 [M12x30|12,5x30, 19,5 90 [M18x35( 250 | 50 | 200 | 350
SERIE H7 e of . Peso
(RefarchivocAD) | T | U |y [W ] Z | a | b | ¢ | d]| N4 |Ng 29 h i Flm |0 | )
External OUTPUT shaft - Enganchar eje SALIDA IP165 1P200 1P250
D ) A, A
- » 4 8 P Ad 28 a3 48
) S 3
! | D, 3 As
I 1 D, | _ " 5} Ae
E Al P o 5 o
l @ oUT H mign b - BF 1| 3| oDs 62 80 95
2N B i + 51 ons 95 120 150
.. B l_. = [¢]
Flange connection® @ .1 1 ! 2D
Posicion orificios &’ ty 18 15 120
External INPUT shaft - EngancheTr eje Er:ll'sF‘ioAI?ﬁ‘ ey A 155 185 235
‘ R POSICION CHAVETA || & A a5 a5 35
Dwell - Pausa é
== | A
< #> o | gD, 45 55 85
=l g =
E 2D, 54 64 99

The empty boxes indicate the possibility to specify the required dimension.
Las casillas vacias dan la posibilidad al cliente de indicar las medidas del particular.




UNIDIRECTIONAL FUNCTION - FUNCION INTERMITENTE

DISPLACEMENT
DESPLAZAMIENTO
Index Dwell
Desplaz. Pausa
1 } 2 }
>34_—'—_>3
: - 7 :
| ; |
al
a1+02= 360°
m Stops — Working | Reduction
Type| Size P Index | Dwell Rotation | position | unit fitting
1 2 position
Pg.8-9 | Pg.8-9| Pg.4 | Pg.4 Pg.4 Pg. 10 Pg. 17 |Pg. 16
P | 130 | 4 al270° | a2 90° BD A 1-52-90°
Pg.8-9 | Pg.8-9| Pg.4 | Pg.4 Pg.4 Pg. 10 Pg. 17 |Pg. 18
Desplaza | Pausa . Posicién Posicién
Tipo |Tamafio le"‘smoero 2 Rotacién | 4o trabaio de montaje
ivisior mesa Reductor
\ a1+a2= 360°
DISPLACEMENT DIAGRAM
DIAGRAMA DE DESPLAZAMIENTO
Index Dwell Index Dwell
Desplaz. Pausa Desplaz. Pausa
1 4

2 3

100% ——
(IN]
180° 270° 360°
ol o3
—_ o
m o at+a2+ad+ad=360" oo [oe T posucer
Type | Size P$ |index |Dwell |Retum | Dwen ©°frot@ton| posiion | fitting
position
1 2 3 4
Pg.8-9| Pg. 88 | Pg. 4 Pg.4 | Pg.4 | Pg.4 |Pg.4 Pg. 10 Pg. 17 Page 16
IP | 130 8 o1 60° o2 120° a3 60° (a4 120°| BD A 1-§2-90°
Pg.89| Pg.89 | Pg. 4 Pg.4 | Pg.4 | Pg.4 |Pg. 4 Pg. 10 Pg. 17 Page 16
DesplazaPausa Desplaza| Pausa |[Rotacién | Posicién Posicién
Tipo |Tamafio Ndmero 1 2 3 4 comienzo | de trabajo |de montaje
divisiones cicio mesa Reductor
E ol+02+03+04= 360°

The indications on the side refer to the preliminary coding
Las indicaciones adjuntas se refieren a la codificacién previa.

Output rotating element - Elemento de giro en salida

ENg|

DIRECTIONS OF ROTATIONS

For unidirectional running only the {A-C) and
(B-D) combinations are possible. These can
be obtained by rotating the cam shaft in the
directions shown.

SINGLE CYCLE CAM

The diagram on the side shows the
displacement of an index drive having a
single cycle cam. In a 360° rotation of the
cam shaft the phases are:

1) index

2) dwell = The camshaft keyway oriented to
the output shafts identifies the middle
position of Dwell period (1/2 o )

The indications on the side refer to the
preliminary coding.

DOUBLE CYCLE CAM

The diagram on the side shows the
displacement of an index drive with double
cycle cam.

In a rotation of 360° of the cam shaft the
phases are:

1) first index

2) first dwell

3) second index

4) second dwell - center of dwell angle =
key on the input shaft, opposite to the
output shaft.

Note: For example, 60 rpm on the
cam shaft will result in 120 indexes
per minute at the output (see technical
guidelines chapter 2.6)

The indications on the side refer to the
preliminary coding.

SENTIDO DE ROTACION

En version para funcionamiento intermitente

son solo posibles las combinaciones (A-C) y

(B-D). Se obtienen girando el eje de levas de
entrada en las direcciones indicadas.

LEVA DE UNA ENTRADA

El diagrama adjunto representa el
desplazamiento de un indexador genérico
con leva de un principio. En una rotacion
de 360° del Eje de Levas las fases son:

1) desplazamiento

2) pausa = Sede chaveta eje-leva,
puesta en la direccion de la torreta en
salida, identifica la posiccion de medio
periodo de PAUSA (1/2 o)

Las indicaciones adjunto se
refieren a la codificacion previa.
Para indicar correctamente otros
componentes, por efemplo reductor
y motor etc., vease a pag. 3

LEVA DE DOS PRINCIPIOS

El diagrama adjunto representa el
desplazamiento de un indexador genérico
con leva de dos principios. En una rotacion
de 360° del Eje de Levas las fases son:
1) primer desplazamiento

2) primera pausa

3) segundo desplazamiento

4) segunda pausa - centro del -angulo
pausa = chaveta en el plano de los

ejes de ambos ejes y dirigida al

lado opuesto del eje de salida

N.B.: para ejemplo una velocidad de 60 rpm
de eje-leva resulta igual a 120 intermitencias
cada minuto {mirar guia técnica cao. 2.6)
Las indicaciones adjunto se refieren a la
codificacién previa.



OSCILLATING FUNCTION - FUNCION COMO OSCILADOR
ENG|

D .
DIRECTION OF /‘;,'5/ S

—— INPUT
FIRST OUTPUT SHAFT
DIRECTIONS OF ROTATIONS DISPLACEMENT DIRECTION
ON CYCLE START
DIRECCION
Possible combinations: (A-C) (B-C) (A-D) DEL PRIMER ROTACION
(B-D) By convention the beginning of the DESPLAZAMIENTO EJE DE
EN SALIDA ENTRADA

cycle coincides with the first
digsplacement (1)

Under the company standard, the values of &

and v, the angle for the key of the cam shaft E;Eg'@.'ﬁON
and the angle for the key of the output shaft FABRICACION D D Dot APAMIENTO
are both equal to 0 (zero) at the center of ESPECIAL
the first dwell phase. Dwell Index Dwell
The keys are oriented as in the drawing on 5.7 Pausa Retomo  Peusa
the side. This position is identified as a o_;x‘.’J\ D 2 3 4
phase axis. 4 > >a—m
In case of specific necessity it is possible to [D-
indicate the values for the § angle and the 'y out
angle referred to the required position for the
keys on the cam shaft and on the output ! !
shaft at the beginning of the cycle. @[U | i
NOTE The oscillating cycle can be made by
more than 4 phases. ! !
o2 o3
Oscillati I Minimum input I
Anguio de osclacien 3 Angulo leva minimo nosssario O (IN]
15° 30°
30° 45°
45° 60°
STANDARD
@‘ ‘I‘ EXECUTION DISPLACEMENT
FABRICACION DESPLAZAMIENTO
ESTANDAR

Dwell Index Dwell
Pausa Desplaz. Pausa

5 LY S 1 2 3 4
_‘f\& F\®\ B P Pt

SENTIDO DE ROTACION PARA
EL COMIENZO DEL CICLO

Combinaciones posibles: (A-C) (B-C) (A-D)
(B-D) Por convenio el comienzo del ciclo
coincide con el primer desplazamiento (1)

1
;

flom

i)

El estandar de la empresa privé que los
valores del angulo y para la chaveta en el
Eje de Levas y el angulo para las chaveta
en el Eje de salida sean ambos iguales 0 a al
centro de la primera fase de
desplazamiento. Las chavetas estan
orientadas como se detalla en el dibujo y
diagrama de aqui a lado. Esta posicion se
identifica como eje de fase.

ol

S -b----mm e

[5
[+2]

outl | (%4

2]
R

NG

fitting
position

Working
position

G | Y8

direction

Type

Size B

Pg. 89

Index | Dwell Index Dwell
1 3

En caso de necesidades especiales
se pueden indicar los valores

para los éngulos Yy 8 referidos

a la posicién deseada para las
chavetas en el eje de lavas IP
y en el gje de salida al
principio del ciclo.

Pg. 8-9 o Pg. 17 Pg. 16

130 | 45° 90° | 1580°| 60° 60° BC 0° 0° A 1-S2-90°

Pg. 89 |Pg. 89| pags Pag.57 | Pag.64 | Page4| Pg 17 Pg. 16

Rotacién

comienzo 'Y 8

ciclo

Posicion
de trabajo
mesa

Posicion
de montaje

e B

ATENCION. El ciclo oscilante se
puede componer de un nimero
de fases superiores a 4 segln

la posibilidad de realizar la leva.

Desplazam| Pausa | Retomo

Tamafio B 1 2 3

Tipo Pa:sa

The indications on the side refer to the preliminary coding
Las indicaciones adjuntas se refieren a la codificacién previa.

Output rotating element - Elemento de giro en salida



ACCESSORIES - CUSTOMIZING

ACCESORIOS - FABRICACIONES ESPECIALES

PROXIMITY SYSTEM
AND PHASE CAM ITC

Overall dimensions are
detailed in CDS DXF
Files.

SISTEMA PROSSIMITY
con LEVA DE FASE ITC

Dimensiones totales
introducidas en el
files .dxf de CDS

LENGTH / DIAMETER
of input cam shaft
Page.14

REDUCERS AND
MOTORS

Index drives can be fitted
with reducers and motors
of various types.

The possibilities to fit
directly the worm gear
reducers . are shown on
page 16.

Overall dimensions are
detailed in CDS DXF
Files.

REDUCTORES Y
MOTORES

Los indexadores IP
pueden estar dotados de
reductores y motores de
varios tipo. Las
posibilidades de montaje
directo de

reductores de tornillo sin
fin se detallan en la

LONGITUD DIAMETRO
eje de entrada
P-g. 14

TORQUE LIMITER
Qverall dimensions
Page.13

LIMITADOR de PAR
Dimensiones generales
Pag. 13

LENGTH / DIAMETER
of output shaft
Page.14

LONGITUD-DIAMETRO
¢je de salida
Pag. 14

Output connecting
flange Page.14

BRIDA en salida
Pg. 14

H H

pag.16 &b
La comprobacién de las R NH
dimensiones generales
es indicada en el file dxf. @ 57
de la CDS
[N
HEAVY DUTY SERIES 54 ®
SERIE PESADA OUT,
© @
| D N>l
%)

Output rotating element - Elemento de giro en salida




TORQUE LIMITER & LIMITADOR DE PAR

CONE CLAMPINGS
H DISPOSITIVOS DE ACOPLAMIENTO
|
Lift under
G overioad <E
Carrera De UNI 6604
Sobrecarga

T T 1T Dowels £ 0,02
oB { ] aC Espigast 0,02
— A
Y
L
E
5 0 p ENG
Type Alwn Cl@¢in E|F |G H| I | L /M N|O gy Q cne
GLR-50 79 | 55 | 73 19 (503 132 3 | 10 (273 5 | 2 6x6 M5 5 | 65 LR50
GLR-100 98 | 70 | 90 | 28 703 132 | 55 | 135 415 7 | 4 |87 M6 | 6 | 85 LR100
GLR400 | 118 | 80 110 | 30 (903 |171| 5 | 14 574 9 | 4 | &7 M8 | 8 | 100 LR400
GLR-700 | 158 | 100 | 150 | 42 | 121 | 1,71| 85 | 205|699 9 | 4 |12x8|M10| 10 | 130 LR700
GLR-1000 | 216 | 145 208 | 55 156 293 10 | 25 | 95 9 4 |16x10| M12 12 | 180 LR1000
B D P
Tipo Alwn Cl@¢n E|F |G H| I | LI /M N|O g Q cAD

= FITTING COMBINATIONS

°5 | 0 =
' ' P | P | PP PP PP
O | O | O Type 40 | 65 | 80 | 105 | 130 | 165 | 200 | 250
out N o
| i GLR-100 .
| | GLR-400 .
O 10 O .
| L GLR-700 .
| | GLR-1000 oo
|
P | P | PP PP PP
| Tipo 40 | 65 | 80 | 105 | 130 | 165 | 200 | 250

COMBINACIONES DE MONTAJE

Output rotating element - Elemento de giro en salida




SPECIAL EXECUTIONS - FABRICACIONES ESPECIALES
B1 ‘C1 m

EeR P INPUT-OUTPUT SHAFTS
° OUT o [ oot EJES ENTRADA - SALIDA
ooz ()| [IN] [T s
I i DOUBLE EXTENSION
c2, | B2 B3 C3  DOBLE EJE DE SALIDA
.
L2 A A' le L3

The empty boxes indicate the possibility to specify the required dimension

K8

m TYPE A|Bi|B2|B3|ct c2lcs| ep® | oo | epd® | U1 | L2 L3

P40 s s |6 EE

IP 65 % 5| | OUTPUT CONNECTING FLANGE
IP 80 % | | ®

IP 105 0 w0 |4

IP130 50 CIEE @—

P 165 BRIDA DE SALIDA

IP 200

IP 250

max max max
@ TIPO A |B1|B2|B3|CI|C C3| pnge #02° gp3® | U2 L3

Las casillas vaclas dan la posibilidad de indicar la medida necesaria.

B C K
D L
< E > M
,;':6’, O ,Z%;)ii
o] o]
_ —
| S— - EEiEee y
OUTH | ly F, G H
Q‘;@_ |
A ;\}} (6] (]
s T Y
o N
UNI 7510>‘4 R
Output rotating element - Elemento de giro en salida
mSERIESAB(:DE",:7'237*}_,7"',7KLM",'j’"c'}PQRtstT

IP 165 460 | 330 | 220 | 95 | 80 | 65 | 95 | 173 | 40 | 31 | 11 | 8 | 55 | 45 30 | 14 | 95x20 | MBx 20

IP 200 550 | 400 | 250 | 120 | 100 | 80 | 120 | 210 | 50 | 40 K 14 | 10 | 65 | 55 11,5x25|M10x 25

8 8 | 8

IP 250 700 | 500 | 300 | 150 | 125 | 100 | 150 | 260 | 65 | 46 | 18 | 10 | 100 | 85 22 [ 12,5x30/M12x 30

[T SERE AB|lc D E WMIRIEIH L m ®TIelalR] Bs | T




CYCLE TIMES WITH MOTOREDUCER

50H TIEMPOS DE CICLO CON MOTORREDUCTOR
- Z -

reduction | - 4 Polos - 50Hz
Fombinad 1400 pm

[s]

4 Poles - 50Hz T IndexAngle [ °] @
““g:ar Re;:r‘mm ?::: 30° \ 45° \ 80° \ 75° \ 90° \ 105° | 120° | 135° | 150° | 180° | 210° | 240° - 300° | 315° | 330° \
patio  (Cyclesrmy 151 Index time - t1 - [s]
7 | 200,0] 0,30 | 0,03 | 0,04 0,05 0,06 0,08] 0,09 0,10] 0,11 ] 0,13 ] 0,15] 0,18 0,20 0,25] 0,26 0,28
10 | 140,0] 0,43 | 0,04 | 0,05| 0,07 | 0,09| 0,11 | 0,13 | 0,44| 0.16 | 0.18 | 021 | 0.25| 0,29 0,36 | 0,38 0,39
13 | 107,7] o56| 0.05] 0,07 ] 009] 012] 014] 016 0,19] 021] 023 028 033 037 046 | 049 0,51
16 | 875 069| 006 009] 011 | 014| 017] 020 023| 0.26| 029 034 | 040 046 0,57 | 0,60 0,63
20 | 700 086 007 011 | 014 018| 021 | 025| 029 0,32 | 036 | 043 050 0,57 071 075| 0,79
25 | 560| 1,07| 009] 0,13 018 022] 027] 031 | gag| 040 045| 054 | 063 071 089 | 094 098
()| 32 | 438] 1.37| 011 017] 023] 020 0,34 | 040 | 54| 051 057 | 069 | 080 091 114 | 1,.20] 1,26
(*)| 40 | 350] 171] 014] 021] 029] 036 043| 050 | 57| 0.64 071 086 1,00 1,14 143 | 150 1,57
()| 50 | 280| 214 018 027 036| 045 054 | 063 | 71| 080 0,89 | 1,07 125| 143 1,79 | 1,88| 1.6
(*)| 63 [ 222| 270 023 034 | 045| 056 068 | 079 | ggp| 101 1.13| 1,35 158 1,80 2,25 | 2,36 | 2,48
(*)| 80 | 175| 343| 029 043 | 057 0,71 086 1,00 114 129 143 | 1,71 200 2,29 2,86 | 3,00 3,14
(*)| 100 | 140| 429| 0,36 | 054| 071| 089 | 1,07| 1,25 1,43]| 161] 1.79| 214 | 250 2,86 357 | 375| 393
(*)| 125 | 11,2 536 045 067 089 1,12 1,38 | 156 | 1,79 201 2,23 | 2,68 313 | 3,57 446 | 4,69 | 4,91
()] 160 | 88| 6,86| 057 0,86| 1,14 | 1,43| 1,71] 200 | 229| 257 | 2.86 | 343 | 4,00 457 571 6,00 6,29
(*)[ 200 7.0 | 857| 071 1,07| 1,43| 1,79| 214 | 2,50 | 2,86 | 3,21 | 3,57 | 4,29 | 500 5,71 714 | 7,50 | 7,86
(*)| 250 | 56 | 10,71| 0,89 | 1,34 | 1,79 | 2,23 | 2,68 | 3,13 | 3,57 | 4,02 | 4,46 | 536 | 6,25 7,14 893 | 9,38 | 9,82
Relacion | pod | cictos/m T Angulosleva [ °]
de )
recucton] ooy | 990 | 30° | a5 | 600 | 750 | s0° | 105" [120° | 135 | 150° | 180° | 210" | 240° - a00° | 315° | 330° |
e 1400mm Tiempos de desplazamiento - ty - [s] @
- 60Hz -
4Poles-50Hz | T Index Angle [ ] m
Q;r Red:::"’p’“ Oce 300 | 45" [ 600 | 75° | e0° | 105° | 120° | 135° | 1s0° ‘ 180° | 210° ‘ 240° - 300° ‘ 315° ‘ 330° ‘
patio | Cydesim|  [s] Index time - t1 - [s]
7 | 2429 0,25| 0,02 | 0,03 0,04 0,05| 006| 0,07 008] 009 0,10] 0,12 0,14 | 0,16 021 022 0,23
10 | 170,0] 0,35 | 0,03 | 0,04 | 0,06 | 0,07 | 0,09 | 0,10 | 0,12| 0,13 | 0,15| 0,18 | 0,21 | 0,24 029 031 032
13 | 130,8| 0,46 | 0,04 | 0,06 | 0,08 | 00| 0,11 | 0,13 | 0,45 0,17 | 0,19 0,23 | 0,27 | 0,31 0,38 | 0,40 | 042
16 | 106,3| 0,56 | 0,05 0,07 | 009| 012| 014 016 0,49| 021 024 028 033 | 0,38 047 | 049 | 0,52
20 | 850| 0,71 0,06| 0,09 0,12 0,15| 0,18 | 0,21 | 0,24 | 0,26 | 0,29 | 0,35 | 0,41 | 047 059 | 062 065
25 | 680) 088 007] 011 | 015| 0,18| 022 | 026 | 029 0,33 | 037 | 044 | 051 | 0,59 074 | 077 081
()| 32 | 531] 1.13| 009 0,14 | 0,19 | 0,24 | 028 033 | 0,38 | 042 047 | 056 0,66 0,75 094 099 1,04
()| 40 | 425| 141| 012] 0,18 0,24| 0,29 035 0,41| 047 | 053 | 059 0,71 | 082 0,94 118 | 1,24 1,29
(*y| 50 | 340 176| 015] 022] 0,29 0,37] 044] 051 059]| 066] 074] 088 1,03| 1,18 147 ] 154 162
(*)| 63 | 270| 222] 019 028 | 037 | 046 056 065 074 083 093| 1,11 | 1,30 | 1,48 1,85 | 1,95| 2,04
()| 80 | 21.3| 282 024 | 035 047 059 071 082| 0,94 1,06 1,18 141 165 1,88 2,35 | 2,47 | 2,59
()| 100 | 170| 353| 0,29 044 | o59| 074 | 088| 1,03 1,18] 1,32] 147] 1,76 | 206 235 294 | 3,00 324
(*)| 125 | 136 441| 037 | 055| 074 | 092| 1,10| 120 147| 165 184 221 | 257 2,94 3,68 | 3,86 | 4,04
()| 160 | 106 565] 047 071 094 1,18 141 165 1,88 212| 2,35| 2,82 329 3,76 471 494 518
(*)| 200 85| 7,06| 059 0,88 1,18] 1.47] 1,76 | 2,06 | 235] 2,65 294 353 412 471 588 | 6,18 | 6,47
(*)| 250 | 68 | 882| 074 1,10 | 1,47 | 1,84 | 221| 257 | 294]| 331| 368| 441 515 588 7.35| 7.72| 8,09
Relacion | pped [cicosim| T Anguios leva [ °]
Gdo | 300 | 45° | 60" | 75° | 90° | 105° [ 120° | 135° | 150° | 180° | 210° | 240° - 300° | 315° | 330 |

Tiempos de desplazamiento - t - [s] E

|| Index angle - suggested for CONTINUOUS RUN mode
[ Index angle - suggested for CYCLE ON DEMAND mode
(*) Direct or combined ratio available

(*™) Combined ratio with 1 pair cylindrical gear pair plus worm (*) Relacion de reducci6n directa y/o combinada
(See technical guidelines chapter 3.1)

Angulo de desplazamiento aconsejando para
el funcionamiento EN CONTINUO

Angulo de desplazamiento aconsejando para
el funcionamiento A MANDO

(*™) Relacion de reduccién combinada
(Mirar guia tecnica cap.3.1)




REDUCER MATCHING TABLE
ACOPLAMIENTO MOTORREDUCTOR

= REDUCER Shaft IP index drive
Type Shaft Diameter | |40 IP 65 IP 80 IP105 IP130 IP 165 IP200 | IP250
Diameter Std = 14 19 28 30 42 a a a
W ] Max—» 15 25 35 40 50 55 65 100
BONFIGLIOLI
MVF 30 14 °
MVF 44 18 °
MVF 49 25 ° °
MVF 63 25 ° ° °
MVF 72 28 ° ° °
MVF 86 35 ° ® °
MVF 110 42 ° ® °
MVF 130 45 ° ° ° °
MVF 150 50 ° ° ® °
MVF 185 60 ® °
MVF 210 90 °
MVF 250 110
ST™M
RMI 28 14 bl
RMI 40 19 b
RMI 50 24 b ®
RMI 63 25 ° ° °
RMI 70 28 L ®
RMI 85 32 [ ° °
RMI 110 42 ® Ll g
RMI 130 48 ° ° ° ®
RMI 150 55 ° ° °
RMI 180 65 ° °
) A Max-» | 15 25 | 35 | 40 50 55 65 100
Tipo Eje Std @ 14 19 28 30 42 a a a
Digm. I_Eje IP40 IP 65 IP 80 IP105 IP130 IP 165 IP200 | IP 250
E REDUCTOR Diam. Indexador IP
o Reducer direct fitting Reducer with integrated torque limiter a Standard with hollow input shaft
Montaje directo del reductor Reductor con limitador de par Estandard con eje de entrada hueco

FITTING POSITION - POSICIONES DE MONTAJE
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WORKING POSITION - LUBRICATION
POSICIONES ES DE TRABAJO LUBRICACION

2

STANDARD IP index drives have sealed ouT] [IN] ouTl— 1
housings (without filling plugs, control plug :

or drain plugs) with adequate quantity of

long life lubricant. 4 ‘E@* 1 [IN]

For running condition faster than =120

cycles/min, or when specified, the index drive
can be supplied with oil bath lubrication. /
If necessary, the exact coordinates of the
position of the filling plug, control plug and
drain plug can be supplied.

IN] [OuT]

- [=|[ouT

El indexador ESTANDAR tiene la caja
sellada sin tapones de carga, descarga,
control de nivel, con suficiente cantidad de

lubricante Longlife. E D"‘
En caso de uso a= 120 ciclos/min, 0 a

peticién, se suministra con lubricacién en

bafio de aceite. @
En este caso, se pueden proporcionar las

coordenadas exactas de los tapones de carga, [U
descarga y control de nivel de lubricante. :

MOUNTING FACES
IDENTIFICACION DE LAS CARAS DE LOS UNIDADES

H

A: front side

S:  upper side
V1: side version
1V2: side version
2P: back side

I: lower side

A: cara anterior

S:  cara superior
V1: version 1

V2: version 2

P:  cara posterior
I: cara inferior




