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Biztonsagi figyelmeztetések:

A frekvenciavalto teljes kor(, biztonsagos alkalmazdsahoz fokozott figyelemmel olvassa at Felhasznaloi

kézikonyviinket.

FIGYELMEZTETESEK:

T Nem megfelel§ Uzemeltetés személyi sérilésekhez vezethet, ill. a berendezés vagy a hajtott
rendszer meghibasodasat okozhatja.

T Atvételt kovetSen egyeztessik, hogy az adattablan lévé adatok egyeznek-e a megrendelt
berendezés adataival. Ellendrizziik, hogy késziilékiinkdn nincsenek-e sériilések. Ne csatlakoztassa a
berendezést sériilés esetén.

T Aberendezés foldeld kapcsat az érintésvédelmi osztalynak megfelel6en foldelje.

T Valasszon a frekvenciavaltéra megadott bemeneti fesziltségi tapforrast.

T Ne érintse az egység elektromos csatlakozasait, mig a kezel6fellleten 1évé ellen6rzé LED kijelz6
vilagit.

T Beszereléskor kell§ gondossaggal jarjunk el, rogzitsiik a berendezést megfeleléen.

T Akésziiléken végzett barminem( szerelés el6tt kapcsolja ki a tapfesziltséget.

T Atermék nincs elldatva motor-tulporgés elleni védelemmel.

T MUkodés kézben ne hasznaljon kulon egységet a motor ki-/ bekapcsolasahoz.

T Onmikédd djrainduldsi funkcid engedélyezésekor a hajtott berendezés automatikusan Gjra fog
indulni.

T A frekvenciavaltéo megfelel§ h(itésérdl gondoskodni kell, a gépkdnyvben leirtak figyelembe
vételével kell a kapcsoldszekrény méretét kivalasztani.

T A kapcsoldszekrény szell6zését ugy kell megoldani, hogy a kapcsoldszekrény h(it6ventilatora a
leveg6t a szlirén keresztil szivja at (ellenkezd beépités szerint beszivja a port, az lerakodik a
frekvenciavalton és kornyékén, ami a frekvenciavalté meghibdsodasahoz vezet).

T Ha a frekvenciavaltd valamilyen hiba esetén ”letilt”, akkor el&sz6r a hiba okat kell megsziintetni és
csak a hiba megsziintetése utan szabad Ujra inditas parancsot kiadni.

T Hiba (letiltas) esetén TILOS a frekvenciavaltét tobbszor ,fel-le kapcsolgatni”, mert ez a
frekvenciavalté tonkremeneteléhez vezet!

Beszereléskor vegye figyelembe a kovetkezbket:
¥  Megengedett hémérséklet-tartomany: -10~+40 °C (-10~+50°C ventilatorral).
¢ Paratartalom: 0-95% RH (lecsapddas nélkil)
¢ A késziilék figglbleges beépitést igényel. (Tobb késziilék szerelésekor, azokat egymas mellett, az
el6irt tavolsagban kell elhelyezni a megfelels h(ités biztositasa érdekében. Egymas feletti beszerelés
nem megengedett.)



Vezetékelés:

¢ FIGYELEM: A motor kabelét megszakitds, sorkapocs, egyéb kapcsolé, motorvédd nélkiil,
KOZVETLENUL kell a frekvenciavaltéba kotni!

¥ FIGYELEM: Ne kosse az inverter T1, T2, T3 terminal kapcsaira a haldzati kabelt.

v Ellen6rizze, hogy minden csavar meg van huzva az annak megfelel6 nyomatékkal.

¢ A bekotés alatt tartsa be a helyi szabvanynak megfelel6 szerelési utasitast a balesetek elkerilése
céljabol.

¢ Ellen6rizze, hogy minden védelmi eszkéz (megszakitd vagy biztositék) megfelelGen
van bekotve az inverter és a haldzati csatlakozas kozott.

v Gy6z6djon meg réla, hogy a kabelek jol csatlakoznak, és hogy az inverter megfelel6en le van
foldelve.

¢ Hasznaljon a szabvanynak megfelel6 foldeld kabelt a lehetd legrovidebb hosszban.

¢ Tobb inverter is berakhatd egy helyre. Ebben az esetben mindegyiket le kell kilon féldelni a f6
foldel6 vezetékhez. A foldelési kabeleket lehet parhuzamosan is kdtni, mint azt az dbra is mutatja.
Ellendrizze, hogy a féldelési kabelekben ne legyen hurokkotés!

O O X

¢ Ha az inverter kimend kapcsai U/T1, V/T2, és W/T3 a motor csatlakozasi pontokra U, V, és W,
sorrendbe lettek bekotve, akkor a motor 6ra jarasaval ellentétesen fog forogni
(@ motortengelyoldaldrél nézve), ha az elére forgasi parancs van kiadva. Az ellentétes forgdsi irdny
bedllitasahoz cserélje meg barmelyik két motorkabel vezetéket.

Flére
Forgas
'

¢ Ne kosson be, és ne tavolitson el vezetéket a frekvenciavaltébol, ha az aram alatt van.

¢ Egyfazisu betaplalasu frekvenciavaltéd nem hasznalhato 1 fazisi motorok Gzemeltetéséhez.

¢ Avezérld és a hdldzati kabeleket kiilon csatorndba kell vezetni. Ne keresztezze ket 90 fokban.

¥ Ha zavarsz(r6 sziikséges az esetleges interferenciacsokkentésre, akkor azt kdsse be a leheté
legkdzelebb a frekvenciavaltéhoz. Az elektromagneses interferencia a vivé frekvencia
csokkentésével is lehetséges.

¢ A fékellendllast a lehet6 legrovidebb vezetékkel kdsse az inverterhez.

¢ Hakils6 foldelés megszakadas elleni védelmet hasznal, akkor az dramerdsséget az érzékel6n 200mA
allitsa, és a felismerés érzékenysége ne legyen kevesebb, mint 0.1 masodperc a nem valds
hibajelzések elkerilése érdekében.



Model azonositok:

_ EM16-340-00

}\_‘_/\__}

75-F-20

| s e Motor EMI IP ;
Széri | Tapfeszultsé teljesitmén | Sziir | védettsé Foka!ocsol
2 J y 5 g °
EM16 123 0037 F 20 (Ures)
340 0075 66 S
0150
Bemeneti tapfesziiltség: 0220 EMI sz(ir6:
123=1 fé:lZFS 230V 0400 F = Integralt standard EMI sz(ir6 A-
340 = 3 fazis 400V 0550 osztaly, C2-kategorias.
0750
1100 IP védettség:
1500 20 = IP20 védettség
1850 66 = IP66 védettség
Fékapcsolo:

Ures = Nincs beépitett fékapcsold
S = F6kapcsolé és potenciométer az el6lapon

0037 =0.37 kW
0075 =0.75 kW
0150 = 1.5 kW
0220 = 2.2 kW

EM16-123

0400 = 4.0 kW
0550 = 5.5 kW

IP66

0750 = 7.5 kW
1100 = 11 Kw
1500 = 15 kW
1850 = 18.5 kW

EM16-340

EM16-340

P20




Beépitési kornyezet

A beépitési kornyezet kozvetlenil hatassal van a frekvenciavaltéd megfelel6 mikodésére Is varhaté
élettartamara. Telepitse a frekvenciavaltot olyan kdrnyezetbe amely megfelel az alabbi feltételeknek:

Védelem
vedelmi 1 o0 / 1P66 (modelltd fiiggden)
osztaly g8
MegfelelS kornyezet
Uzemi -10~40°C (-10~50°C ventilatorral).

hémérséklet | Ha tobb frekvenciavaltd van telepitve egy kapcsold szekrénybe, akkor biztositsa a
tartomany megfeleld tavolsagot és szell§zést.

Tarolasi

hémerseklet | 20 00°C

Relativ

, Max 95% (lecsapddas nélkil)
paratartalom

Beépitési hely:
Telepitse olyan kdrnyezetbe amely mentes az alabbi hatasoktol:
T kozvetlen napfény, es6 vagy nedvesség
T olaj
Por, elemi textilszalak, fémpor and maro folyadék vagy gaz
Elektromagneses interferencia forrasoktdl, mintpéldaul a hegeszté berendezések

N

Gyulékony anyagok
Tulzott rezgéseket kibocsajto berendezések

4 4



Altalanos bekotés

Egyfazisu betaplalas 230V (0,37kW - 2,2kW)

Braking resistor
(Option)

AC Power
source

%] A
] FWD —
E (Run/Stop)
E REV (Run/Stop) 00
§_ —
£
,5 Speed Control
[ —o o
2
3 Reset —o0 ©
=

Output disable

External speed
potentiometer = 10 Kohm
or PID input

S1

S2

COM (NPN)
+ 24V(PNP)

*1

NPN Al1 Al2

J 1gld]ol¥
P|¥PYpP
11%2/93

PNP AV1AV2

Inverter
output

Ground @

CON2

i)

Pin 1 to Pin 8

R1A
0 0—(
Relay /| R1B

Output
R1C

R2A

Output R2B

RS485

AO
AGND

- 1y

PE—

- !

© Shows main circuit O  Shows control circuit

Indicates shield wire I P Indicates twisted-pair shield wire

Induction
Motor

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:RXDO
5:TXDO
6:Data-
7:5V
8:GND

250 VAC/A
29 (30vDC/1A)

Relay ) [° ©= 250 VAC/1A
(30VDC/1A)

+

Frequency
Indicator

0~10VDC

*1: JP1:NPN/PNP selection, JP2:Al1 0~10V/0~20mA selection, JP3:Al2 0~10V/0~20mA selection

Model:

EM16-123-0037-F-...
EM16-123-0075-F-...
EM16-123-0150-F-...
EM16-123-0220-F-...




Haromfazisu betaplalas 400V (0,75kW — 18,5kW)

Braking resistor

(Option)
ET
A A
& 1\
Main P BR
Switch Fuse o L1 T @
ACP /',/ Power Inverter ¢ Induction
ower ' ; 0
© input T2 Motor
source /"/ L2 output
' T3 ©
©L3
)
o E
Ground
O}
1:Data+
2:Data-
CON2 3:Data+
N 4:RXDO
£ FWD [ RS485 5-
© —0 o S1 5:TXDO0
E (Run/Stop) 6:Data-
b5 REV (Run/Stop) —o0 o 82 Pin 1 to Pin 8 7:5V
c _ 8:GND
=4 —o S3
= 1A
0 o R
5 Speed Control X [ ° S 5O
3 J—
5 —° S5 Relay )| R1B 250 vac/1A
= — Output
g Reset —o 6 utpu R1C (30VDC/1A)
COM (NPN)
— + 24V (PNP) R2A
Relay J[® 9 250 VAC/1A
Output || R2B | (30VDC/1A)
*1
Output Disable
NPN Al1 Al2
‘ Jgld ,J:
~ ' P YP 4
External speed 0~10v : 1 2|¥|3 AO Frequency
potentiometer = 10 Kohm 0~20mA ! PNP AV1AV2 @ Indicator
or PID input p! Al2 AGND ] 0~10vVDC
l ;
i E c

i Indicates shield wire 51} P Indicates twisted-pair shield wire

]
i
i
|
|
- !

/
|
1
P
i
I

@  Shows maincircuit ©  ghows control circuit

*1: JP1:NPN/PNP selection, JP2:Al1 0~10V/0~20mA selection, JP3:Al2 0~10V/0~20mA selection

Model:

EM16-340-0075-F-...
EM16-340-0150-F-...
EM16-340-0220-F-...
EM16-340-0400-F-...
EM16-340-0550-F-...
EM16-340-0750-F-...
EM16-340-1100-F-...
EM16-340-1500-F-...
EM16-340-1850-F-...




Bemeneti sorkapocs leirasa:

Szimbdlum Leiras
L1(L) At bee A 1AL 4 o
2 Halozati betaplalas: egyfazis: L1(L) / L3(N)
harom fazis (400V): L1 /L2 /L3

L3(N)

BPR Kilsé fékellenallas csatlakozasi pontjai

T

T2 Kimeneti kapcsok. A villanymotor U, V, W pontjaira kell csatlakoztatni
T3

D Foldelési pont

Egyfazisu betaplalas (230V)

L1(L) LIL) L2 L3N) P BR T1 T2 T3
iy [ [ [ | [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ [
@® @ @@ @ @@ @
(&) O ANRARR AR ARG AR,
== | I 1 T | [ I [ | [ |
Haromfazisu betaplalas (400V)
L) L2 L3N) T T2 T3
/%\\ ) /%\ /‘%\\ \/%\\ %\\ /%\ an\ 7o\ 7 U\\ 7 U\\ //u N //U\\ //H\\ //U\\
|\ |\ [\ [\ [\ &) (&) (&) (&) &) (&) ) ()
d o o l = i [l i I i I i
@ (@) 4 L2 1w’ P B T T2 T3
@) &)
Pl H

P BR




Vezérlés kapcsai:

Tipus Jelolés A funkcio leirasa Jelszint
S1 Elére—Allj (Alapbeallitas), Multifunkciés bemeneti kapocs
S2 Hatra— Allj (Alapbeallitas), Multifunkciés bemeneti kapocs
Digitalis S3 El6re programozott sebesség0 (5-02), Multifunkciés bemeneti kapocs | 24 VDC, 8 mA
bemeneti — prog ’g ( ) - — - P Max. feszultség: 30VDC,
jel S4 ElGre programozott sebesség1 (5-03), Multifunkcids bemeneti kapocs | Bemeneti impedancia: 3.3kQ)
S5 El6re programozott sebesség2 (5-05), Multifunkcidés bemeneti kapocs
S6 Hibatérlés bemenet, Multifunkciés bemeneti kapocs
NO
RIA (alapesetben nyitott)
NC
R1B (alapesetben zart)
Relé R1C COMMON . , 250VAC/1A
kimenet (kdz6s pont) Lasd (03-12 paraméter) (30VDC/1A)
R2A
R2B
COM Digitalis jelbemenet k6zds pontja (ha a JP1 kapcsolva NPN
24V poziciéba) +15%,Max. kimeneti aram
Tapegység 24V Digitalis jelbemenet kdz6s pontja (ha a JP1 kapcsolva PNP 60mA
poziciéba)
10V Tapfesziiltség a potenciométernek 10V (Max aram:20mA)
. e ) . e . . 0~10Vv,
Multifunkciés analég bemenet: JP2, fesziiltség- vagy aramvezérlés Max. aram: 20mA
Al1 Fesziltségvezérlés: JP2-t kapcsolni az AV1 pozicidba ’ S .
" AP . Ay Bemeneti impedancia:
Aramvezérlés: JP2-t kapcsolni az Al1 pozicidba 153K0
Analég
bemeneti 0 ~ 10V
jel Multifunkcids analég bemenet: JP3, fesziiltség- vagy aramvezérlés Max érém' 20mA
Al2 Feszlltseégvezeérlés: JP3-at kapcsolni az AV1 pozicioba Bem.eneti il.’n edancia:
Aramvezérlés: JP3-at kapcsolni az Al1 pozicidba P ’
153KQ
AGND | Az analog bemenet k6z6s pontja -—--
@ Arnyékolo vezeték kozds pontja (fold) -
Analég AO Multifunkciés analog kimeneti kapocs 0 ~10V,(Max. aram: 2mA)
ki ti
'"}'::'e ' | AGND | Analog jel kézos pont
Biztonsagi SF . . e
kapcsolé SG Bekotési pont a kimenet lekapcsolasahoz




Atkotések alkalmazasanak leirasa:

(‘;ltjlz.; f:;) Jeldlés Funkcié Referencia jel Megjegyzés
1
2 NPN bemenet
Ol 3 PNP/NPN Gvar
JP1 mikodtetés yar .
Kiv . alapbeallitas
Ol ivalasztasa
Ol 2 PNP bemenet
Ol 3
O] 1
JP2 O] 2 O-b20mA analog Paraméter
emeneti jel s
O3 o e beallitassal
Kulso vezérljel lehet aktivalni-
tipusanak ehet aktivalni:
kivalasztasa 00-05=2 vagy 3.
Q1 0-10VDC (Kiilsé analdg
JP3 2 analdg bemenet)
3 bemeneti jel




IP20 méretek (mm):

Framel (IP20)
Egyfazis: 230V 0,37-0,75kW
Haromfazis: 400V 0,75-1,5kW

2-Q1

H1

E510

& @

A\ DANGER

A\ CAVTION
‘Soemanual bafers operation.

1PH-220V-0.75kW

El
bt powr and wakthr§ mbuten et npaing

—=

=
I——1
I——1
I—1

EM16-340-0075-F-20
EM16-340-0150-F-20

Méretek (mm) .
Model Slz'y
W W1 W2 H H1 D D1 E Q1 Q2 (Kg)
EM16-123-0037-F-20
EM16-123-0075-F-20 90.6 80.5 80.5 163.6 153 149 137.8 48 4.3 4.3 17




Frame2 (IP20)
Egyfazis: 230V 1,5-2,2kW
Haromfazis: 400V 2,2-4,0kW

W1 2-Q1
TE = H
] ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
i @]
— | <=
e I 0] ot
% &ﬂ\, [ :
W2 2-Q2 :

Méretek (mm) saly

Model K

W W1 w2 H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 (Kg)
EM16-123-0150-F-20
EM16-123-0220-F-20

S et Oos0F a0 1287 | 118 | 118 | 1876 | 177.6 | 197.5 | 150 | 133.8 | 141.8 | 482 | 45 | 45 25
EM16-340-0400-F-20




Frame3 (IP20)

Haromfazis: 400V 5,5-11kW

2-Q1

W1

TH 2

=

W2
W

=

¢H

Suly
(Kg)

6.7

Q2

4.5

Q1

4.5

76.7

D2

89

1

D1

184

197.2

Meéretek (mm)

H2

273

H1

249.8

260.9

w2

176

W1

175

186.9

Model

EM16-340-0550-F-20

EM16-340-0750-F-20

EM16-340-1100-F-20




Frame4 (IP20)
Haromfazis: 400V 15-18,5kW

W1 By

. Suly
Méretek (mm)
Model (Ka)
W W1 w2 H H1 H2 D D1 D2 E1 E2 Q1 Q2
EM16-340-1500-F-20
EM16-340-1850-F-20 224.6 207 20 436 303.5 330.9 | 200.7 | 187.5 | 192.5 64 192.5 6 6 13.7




IP66 méretek (mm):

Framel (IP66)
Egyfazis: 230V 0,37-0,75kW
Haromfazis: 400V 0,75-1,5kW

. Suly
Model Meéretek (mm) (Kg)
W W1 H H1 H2 D | D1 | D2 | D3 Q1 Q2 Q3
EM16-123-0037-F-66-S
EM16-123-0075-F-66-S
V163400075 F 665 | 1908 | 1333 | 2487 | 2302 | 2142 | 183 200 | 200 | 495 5.4 54 106 29
EM16-340-0150-F-66-S




Frame2 (IP66)
Egyfazis: 230V 1,5-2,2kW

Haromfazis: 400V 2,2-4,0kW

T o 1
— E[
i L
i | g | . . =
L)Y
/_g—‘ Y
— ]
O N
B ||
[ »
o
&
i
[ | o L
. Suly
Méretek (mm)
Model (kg)
w W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2
EM16-123-0150-F-66-S
EM16-123-0220-F-66-S
2352 2352
EM16-340-0220-F-66-S 198 115 | 335 315 337.9 2184 79.8 7 7 5.98
EM16-340-0400-F-66-S




Frame3 (IP66)
Haromfazis: 400V 5,5-11kW

EM16-340-1100-F-66-S

. Suly
Model Méretek (mm) (ke)
w W1 H | H1 | H2 | D D1 D2 | D3 | @1 | Q2
EM16-340-0550-F-66-S
EM16-340-0750-F-66-S | 208 | 140 | 460 | 440 | 4663 | 2466 | 2665 | 2635 | op 7 7 | 1268




Kapcsoloszekrény méretek:

A frekvenciavalto telepitésekor fontos a fligg6leges beépités, a megfelel6 tavolsag a késziilék koril,

valamint a normalis héleadas biztositasa.
Ventilator Ventilator

‘ Kapcsolo-
- szekrény

'12cm |

{ FEELELET ”M
= @ l J
_@ : e | 5cm :
Ul

1PH=2Z0V=0.755W

A

5cm

& DANGER
S

s e s aparg

h CAUTION
e

l
!
\

Egymas mellé szerelés:

Ventilator

Kapcsolo-

szekrény \




El6lap eltavolitasa, vezeték bekotés:

1P20:

IP66:

1. Csavarozza le az el6lapot és helyezze el a frekvenciavalté mellett.

2. Tavolitsa el a gumidugdkat, és haszndlja a kabelek csatlakoztatasahoz a melléket vizallé
tomszelencéket.

3. Csatlakoztassa a tapkabelt és a motor kdbeleit a tomszelencén keresztil a megfelel6 pontokra a
sorkapcson.

4. Csavarozza vissza az el6lapot.



Kezel6panel funkcioi:

'MOTOVA

(Kettés mikodésd
gomb)

Tipus Elem Funkcio
Kijelz6 Frekvencia, Paraméter, Fesziiltség, Aram, H6mérsékelt, Hibalizenet.
Hz/RPM: Vilagit ha az Gzemi frekvenciat jelzi ki
Nem vilagit paraméterezés alatt
Digitalis kijelz6 FWD: Vilagit ha a motor elére forog.
és LED-ek , Villog ha megallt
LED Stat (. . .
atusz REV: Vilagit ha a motor visszafelé forog.
Villog ha megallt.
FUN: Vilagit parameterizes alatt.
Nem vilagit ha az Gzemi frekvencia jelenik meg
Potenciométer | FREQ SET Uzemi frekvencia (fordulatszam) beallitasara szolgal.
RUN Inditas.
STOP STOP: Megallitas lefutdsi id6 szerint vagy szabad kifutassal.
A Novelése a bedllitott értéknek
v Csokkentése a bedllitott értéknek
F,\,ND/,F,{EY . FWD: El6re forgas
(Kettds mUikodésu , X
REV: Hatra forgas
gomb)
Nyomdgombok
a I?,SP/F,,UN (o DSP: Valtas a kijelzett értékek kozott.
P (Kettds miikodésti .y ] . Ly
kezelSfeliileten FUN: Belépés a paramétererezés funkcidba.
gomb)
(8 gomb)
READ/ENTER | eAD: ENTER:
(Kettds mUikodésu . , , , . iy
gomb) Belépés a paraméter csoportba és mentése a beallitott értéknek.
</RESET

“<" Left Shift: Paraméterek és paraméter értékek valtoztatasara
RESET: hibalizenetek nyugtazasa, torlése.




Gyors lizembe helyezési utmutato

Ez a hét 1épés egy gyors lizembe helyezési utmutatd, amely ismerteti a billenty(izetet, a paraméterezést, a kiils6 inditas (2 és 3

vezetékes) és a kiils6 potenciométer beallitasat.
Felhivjuk a figyelmét, hogy nem helyettesiti a Kezelési utmutatot!

A Kezelési itmutatot megtalalja a www.chempelx.hu honlapon.
@ LEPES: EllenGrizze az adattablat, a bemenetek és kimenetek bekotését.

EllenGrizze az adattdblat, hogy a rajta talalhatd informacié megegyezik-e azzal, amit 6n rendelt. Gy6z6djon meg a bemeneti
feszlltségrdl, teljesitményrél.

A frekvenciavalté megfeleld hiitésérél gondoskodni kell. A Felhasznaldi Kézikonyvben leirtak figyelembe vételével kell a
kapcsoldszekrény méretét kivalasztani.

Egyfazisu betaplalas (1x230V) esetén a villanymotort DELTA-ba kell kotni! A villanymotornak erre az tizemre alkalmasnak kell
lennie.

Haromfazisti betaplalas (3x400V) esetén a villanymotort mindig az ADATTABLAJA alapjan kell bekétni. Vagy CSILLAG, vagy
DELTA bekotésbe.

FIGYELEM: A motor kabelét megszakitds, sorkapocs, egyéb kapcsold, motorvédé nélkiil, KOZVETLENUL kell a
frekvenciavaltéba kétni!

FIGYELEM: Ne kosse az inverter T1, T2, T3 terminal kapcsaira a haldzati kabelt!

[ PRODUCT  : LM16-123.0037-F-20  MOTOR RATING : 0.5HP/O.4KW
INPUT A 2A
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Fesziiltség alatt
1év6 késziiléken
soha ne végezzen
szerelési munkat!
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Megfelel6
bemenet

A villanymotor forgasiranyanak
megforditisahoz barmely két vezeték
bekotését meg kell cserélni.

Héromfazisi bekotés

Megjegyzés: egyfazisi bekétés esetén az L1 és L3 kapcsokat kell hasznélni.

Egyfazisu betaplalas 230V (0,37kW — 2,2kW) Haromfazisu betaplalas 400V (0,75kW — 18,5kW/11kW-IP66)
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{ | Indicates shield wire il!P Indicates twisted -pair shield wire {1 Indicates shield wire 113 P Indicates twisted-pair shield wire
©  Shows main circuit ©  shows control circuit

©  Shows maincircuit O shows control circuit

*1: JPI:NPN/PNP selection, JP2:Al1 0~10V/0~20mA selection, JP3:AI2 0~10V/0~20mA selection +1: JP1:NPNIPNP selection, JP2AAI1 0~10V/0~20mA selection, JP3:AI2 0~10V/0~20mA selection



@ LEPES: A kijelz6 és kezels gombok.
MOTOVARIO® Vezérlés kezel6feliiletrdl (gyari alapbeallitas):

Inditds/Megallitas: RUN/STOP gomb

."'”"" A RUN gomb megnyomasara elindul a frekvenciavalto, a STOP
. gomb megnyomdsdara megall.
o Az 5. |épés megmutatja a kilsé jelrdl vald inditas mddjat.

o @ EM16

Fordulatszam beallitasa: Alapbedllitdis a nyomdgombokkal

torténd allitas (gyari induld érték: 5Hz).

RUN: Inditas

STOP: Megillitas Fordulatszam valtoztatas maddja:

A : Novelése a bedllitott értéknek Nyomja meg a READ/ENTER gombot. A AV gombok
V: Csokkentése a beallitott értéknek segitségével allitsa be a kivant értéket. A READ/ENTER gombbal
FWD/REV: El6re/Hatra forgas mentse el a beallitast.

DSP: Valtds a kijelzett értékek kozott
FUN: Belépés a paraméterezés funkcidba
READ/ENTER: Belépés a paraméter csoportba, és mentése
a beallitott értéknek.
</RESET: “<” Paraméterek és paraméter értékek valtoztatasa.

RESET: Hibalizenetek nyugtazasa, torlése.

@ LEPES: A villanymotor forgdasiranyanak ellenérzése:

. LEPES: Paraméter allitas
Ezt az ellen6rzést el tudjuk végezni a frekvenciavalto Az aldbbi példaban a 03-03 paraméter értéket valtoztatjuk

kezel6felliletérél, miutdn minden elektromos bekotést meg 9-rél 6-ra.
leellendriztiink. A haldzati tapfesziiltség bekapcsoldsakor a
kijelz6n az 5 Hz-es érték villog. Ez a gyari alapbeallitas. Frekvencia

Ezutan nyomja meg a RUN gombot. A motor most alacsony
fordulatszamon fut el6re, az FWD LED vilagit, a beallitott
frekvencia nem villog, hanem vilagit. Ezutan nyomja meg a
STOP gombot. A motor megall, az FWD LED villog, frekvencia Nyomd
érték villog. fheo

Nyomd

meg:
1xpsp/eun Y

Hasznalja a AV éa </RESET gombot
a paraméter kivédlasztasahoz

Vilagit

Nyomd
meg: 1x </RESET

Nyomd meg: meg:
Stop Run meg: 3xVY 1x READ/ENTER
1x
READ/ENTER
Ha a motor forgasirdnya helytelen, kapcsolja ki a  / Nyomd E

meg:
frekvenciavaltét. Miutdn a halézati fesziltség le van [ [ i _{ ,n_:’l_n ix o ellxTx)
Dl x Lt Ll DSP/FUN PR R

kapcsolva, varjon tiz percig, miel6tt barmilyen szerelési
munkat elkezd. Az 1. lépésre utalva, cseréljen meg a harom
villanymotor tapkabel kozil tetszélegesen kett6t (T1, T2, T3).
Miutdn a cserét elvégezte ismételje meg a forgdsirany
ellendrzést.




@ LEPES: Inditas kiils6 vezérlésrél:

Alapértelmezett bedllitds a kezel6fellletrél valé inditas.
Amennyiben tavolrdl kilsé vezérlésr6l szeretné inditani a
frekvenciavaltét  kovesse az  aldbbi  bekotést  és
paraméterezést.

Csak fesziiltségmentes allapotban végezzen szerelést!

2 vezetékes vezérlés:

Paraméter: 00-02=1

|R2A|RZB|COM|S1|53|85|SF|24V|AI1|AI2|

|R1A | R1B | R1C S2 | sS4 | S6 | SG |AGND| 10V | AO |

NPNm6d —p [ [1<& El6re forgas parancs/FWD +
——

kodz6s pont // o

START/STOP kapcsolé
allandé kontaktus

+24V kapcsolasa esetén a JP1 atkotést PNP-be kell rakni.

Vezérlés sorkapcsa

!
Csatlakoztassa @

az arnyékolast
a foldelési pontra

3 vezetékes vezérlés:

Paraméter: 00-02=1 és 00-04=2

|R2A|RZB|COM|S1|83|35|SF|24V|AI1|AI2|

| R1A I R1B | R1C S2

s4 | s6 | sG |AGND| 10v | AO |

Visszaforgas,

i amikor zarjuk a kapcsot

START gomb
Alapesetben nyitott
Pillanatnyi miikodésdi

STOP gomb
Alapesetben zart I"
Pillanatnyi miikodés(i

+24V kapcsoldsa esetén a JP1 atkotést PNP-be kell rakni.

LEPES: Fordulatszam szabalyzas kiilsé vezérlésrél:

Alapértelmezett bedllitas a kezel6felliletrél valé szabalyzas.
Az aldbbi bekotéssel és paraméterezéssel megvalésithaté a
kllsé fordulatszam vezérlés.

Csak fesziiltségmentes allapotban végezzen szerelést!

Kiils6 potenciométer bekotése:

Paraméter: 00-05=2

|R2A|RZB|COM|S1|S3ISS|SF|24V|A1|AI2|

|R1A|R1B|R1C| S2 | sS4 | S6 | SG |AGND
N

Common/0V ——p» Analég input
All bemenet
-@¢—+10VDC

Potenciométer
10K Ohm (1/2 W)

Vezérlés sorkapcsa

A JP2 atkotést AV1 allasba kell rakni.

@ LEPES: Gyakran hasznalt paraméterek:

Maximalis kimen§ frekvencia: 00-12
Alkalmazastdl fiigg. Altaldban 50Hz (gyari érték).

Mkaodtetés (inditas) modja: 00-02
A START/STOP jel forrasat valasztjuk ki.

Uzemi frekvencia valtoztatdsdnak médija: 00-05
A frekvencia beallitasanak lehetGségei kozil valaszthatunk.

Felfutds (00-14) és a lefutds (00-15) ideje:

A rendszerliink dinamikdajaért felel. Minél hosszabb az itt
bedllitott id6 annal lassabb a rendszer valaszideje, mig minél
révidebb, anndl gyorsabban reagal. A tul hosszd id6 a
rendszer teljesitményét ronthatja, a tul révid id6 a rendszer
stabilitasat veszélyezteti.

Motor adattdblajan szerepl6 adatok, névleges dram: 02-01
A villanymotor védelme miatt sziikséges megadni.

Vektor vezérlés: 00-00=1; 02-14=1;
Nyomatékosabba teszi a villanymotort.

Gydri bedllitdsok visszaallitdsa: 13-08=1250
Az 6sszes paraméter visszaall az alapértelmezett értékre.




Programozhato paraméter csoportok:

Paraméter csoport

Leiras

00 Paraméter csoport Alap paraméterek

01 Paraméter csoport V/F Karakterisztika kivalasztasa és beallitasa
02 Paraméter csoport Motor paraméterek

03 Paraméter csoport Multifunkcids ki- és bemenetek

04 Paraméter csoport Analog jel bemeneti/kimeneti funkciok
05 Paraméter csoport El6re programozott sebességek

06 Paraméter csoport Automatikus futas (programciklus) funkcio
07 Paraméter csoport Inditas/megallitas modjanak beallitasa
08 Paraméter csoport Frekvenciavaltd és motor védelmi funkcidk
11 Paraméter csoport Mikodést szabalyzé funkciok

12 Paraméter csoport Digitalis kijelz6 és monitor funkciok

13 Paraméter csoport Ellen6rzési és karbantartasi funkcidk

Paraméter allitas megjegyzések

*1 Paraméter allithat6 futas kdzben

*2 Nem lehet modositani kommunikacios mdédban
*3 Nem valtozik gyari alapérték visszaallitasra

*4 Csak olvashaté

*5 Elérhet6 a V1.1-16l.

*6 Elérhet6 a V1.3-16l.

*7 Elérhet6 a V1.7-16l.




00 Paraméter csoport — Alap paraméterek

No. Leiras Valaszthaté bedllitas Gyari érték | Egység | Meg;j.
. . - 0: VIF szabalyozas
00-00 | Szabalyozés modja 1: SLV vektorszabalyozas 0 i
0: Frekvenciavalté kezeléfelliletérd!
I . - 1: Kils8 vezérlésrol
00-02 ) Miikodtetés modja 2: RS-485 Killsd vezériésrl 0 ]
3. PLC
0: Elére/Allj-Hatra/Allj
00.04 | Miikodtetés modja =2l LTt 0 ]
kiils® vezérlésrol. 1: |ndU|J/A”J-E|0re/Hat|:a
2: 3 vezetékes-Indulj/Allj
0: Frekvenciavalté kezeléfelliletérd!
1: Frekvenciavalté potenciométerével
2: Kuls6é Al1 bemeneti sorkapocs
(lzemi frekvencia 3: Kuls6 Al2 bemeneti sorkapocs
00-05 valtoztatas médja 4; Kulsq fel/'le frekvencia 0 -
szabalyzas
5: RS-485 porton keresztll
6: PID szabalyzassal
7: Impulzus bemenet (S3)
00-12 | Max. Uzemi frekvencia | 0.01~599.00 50.00/60.00 Hz
00-13 | Min. Uzemi frekvencia 0.00~598.99 0.00 Hz
00-14 | Felfutasi idd 1 0.1~3600.0 10.0 S *1
00-15 | Lefutasiidé 1 0.1~3600.0 10.0 S *1
00-16 | Felfutasiid6 2 0.1~3600.0 10.0 S *1
00-17 | Lefutasiidd 2 0.1~3600.0 10.0 S *1
01 Paraméter csoport - V/IF Karakterisztika kivalasztasa és beallitasa
No. Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték Egység | Meg;j.
01-00 | V/f Karakterisztikak 0~18 0/9 -
01-02 | Alapfrekvencia 0.20 ~ 599.00 50.00/60.00 Hz
01-03 | Max. kimeneti fesziiltség 0.0 ~100.0 100.0 %
01-04 | Kdzép frekvencia 2 0.10 ~ 599.00 25.00/30.00 Hz
01-05 | Kbzép fesziiltség 2 0.0 ~100.0 50.0 %
01-06 | Kdzép frekvencia 1 0.10 ~ 599.00 10.00/12.00 Hz
01-07 | Kozép fesziiltség 1 0.0 ~100.0 20.0 %
01-08 | Min. frekvencia 0.10 ~ 599.00 0.50/0.60 Hz
01-09 | Min. fesziiltség 0.0 ~100.0 1.0 %
01-10 VIf karakferls"ztlka’ modositasa 0~10.0 00 % *1
(Nyomaték ndvelés)
01-11 | V/F indul6 frekvencia 0.00~10.00 0.00 Hz
01-12 | Slip kompenzacid erésités 0.05~10.00 0.10 S 7
02 Paraméter csoport — Motor paraméterek
No. Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték Egység | Meg;j.
02-00 | Motor iiresjarati arama O~[(Parameter 02-01)-0.1] Motzrl :sjgt;abla A *3
02-01 | Motor névleges arama 0.2~100 Motor ada}ttabla A *3
alapjan
02-02 | V/F Slip kiegyenlités 0.0 ~200.0 0.0 % *1
~ Motor adattabl *
02-03 | Motor névleges sebessége 0~39000 ofor adattabla Rpm 3

alapjan




02-04

Motor névleges feszlltsége

200V: 170.0~264.0
400V: 323.0~528.0

220.0/440.0

02-05

Motor névleges teljesitménye

0.1~37.0

02-06

Motor névleges frekvenciaja

0~599.0

50.0/60.0

Hz

02-07

Motor pélusszama

2~16

4

02-14

Motor adatok automata
vizsgalata

0: Nincs engedélyezve

1: Vizsgalat allé motorral

0

03 Paraméter csoport — Multifunkciés ki- és bemenetek

No.

Leiras

Valaszthato beadllitas

Gyari
érték

Egysé

Megj

03-00

Multifunkciés bemenet, S1
kapocs

0: Elére/Allj parancs

0

03-01

Multifunkciés bemenet, S2
kapocs

1: Hatra/Allj parancs

1

03-02

Multifunkciés bemenet, S3
kapocs

2: El6re programozott sebesség 1
(05-02)

03-03

Multifunkciés bemenet, S4
kapocs

3: Elére programozott
sebesség 2 (05-03)

03-04

Multifunkciés bemenet, S5

kapocs

4: El6re programozott
sebesség 3 (05-04)

03-05

Multifunkciés bemenet, S6

kapocs

5: Elére programozott
sebesség 4 (05-05)

6: Jog elbre parancs

7: Jog hatra parancs

8: Frekvencia fel parancs
(03-06)

9: Frekvencia le parancs
(03-06)

10: Felfutasi/Lefutasi id6 2

11: Felfutasi/Lefutasi rampa
tiltasa

12: F6/Alternativ inditasi parancs
forrasanak valtasa.

13: F6/Alternativ frekvencia
parancs forrasanak valtasa.

14:Gyors megallitas (rampa
szerinti lefutas)

15: Base Block

16: PID funkco tiltasa

17

17: Hiba reset

18: Automatikus futas
engedélyezve

19:Sebesség észlelés

20:Energiatakarékos
muikodsés
(csak V/F médban)

21:PID integralt érték nullara
allitas

22:Szamlaslé bemenet

23:Szamlélé nullazé

24:PLC bemenet

25:Impulzus bemenet —
szélesség méréssel (S3)

26:Impulzus bemenet —
Frekvencia méréssel (S3)

28:Tliz lzemmoad funkcio *

*6

*6

*5

03-06

Fellle frekvencia érték

0.00~5.00

0.00

Hz




03 Paraméter csoport — Multifunkciés ki- és bemenetek

No. Leiras Valaszthaté beallitas Gyari | Egysé | Megj
érték g .
S1~ S5 kapocs tipusanak 00000:S1 NO 00001:S1 NC
kivalasztasa 00000:S2 NO 00010:S2 NC
03-09 _ 00000:S3 NO 00100:S3 NC 00000 -
NO — Alapesetben nyitott 00000:S4 NO 01000:S4 NC
NC - Alapesetben zart 00000:55 NO__10000:55 NC
S6 kapocs tipusanak -
kivalasztasa . .
03-10 NO — Alapesetben nyitott 00000:S6 NO 00001:S6 NC 00000
NC — Alapesetben zart
03-11 Kimeneti relé RY1 0
(R1A, R1B, R1C kapcsok) 0: A frekvenciavalté izemel ]
1: Hibajel
2: Beallitott frekvenciat elérve
3: Programozott frekvenciat elérve
(3-13+3-14)
4: Programozott kimeneti frekvencia
folott (> 3-13)
5: Programozott kimeneti frekvencia
alatt (< 3-13)
6: Auto-Restart
7: Pillanatnyi aramkimaradas
8: Gyors megdllitas
_ o 9: Base Block
03.12 | Kimeneti relé RY2 10: Motor tdlaram védelem 1
(R2A, R2B kapcsok) (OL1)
11: Frekvenciavalto tularam védelem
(OL2)
12: Nyomaték tulterhelést
elérve (OL3)
13: Kimeneti aramot elérve
14: Fékvezérlés
15: PID visszacsatolas hianya
18: PLC allapotjelz6
19: PLC vezérlés
20: Nulla sebesség *6
i L : 0: A (NO - Alapesetben nyitott) )
03-19 | Relé kimenti funkcidja 1. B (NC — Alapesetben zért) 0
04 Paraméter csoport - Analég jel bemeneti/kimeneti funkcidk
No. Leiras Valaszthat6 beallitas ‘:x:’k' Egység | Megij.
Al1 Al2
Analog bemeneti jel (0): 0~10V (0~20mA) 0~10V (0~20mA)

04-00 | ,. " . . *
tipusanak kivalasztasa (1): 0~10V (0~20mA) 2~10V (4~20mA) 1 - 7
(AIT7AI2) (2): 2~10V (4~20mA) 0~10V (0~20mA)

(3): 2~10V (4~20mA) 2~10V (4~20mA)

04-02 | Al1 erfsités 0 ~ 1000 100 % *1

04-03 | Al1 skala eltolas 0~100 0 % *1

04-04 | Al1 polaritas 0: Pozitiv  1: Negativ 0 - *1

04-07 | Al2 erfsités 0 ~ 1000 100 % *1

04-08 | Al2 skala eltolas 0~100 0 % *1

04-09 | AI2 polaritas 0: Pozitiv ~ 1: Negativ 0 - *1




0: Kimeneti frekvencia
1: Frekvencia parancs
04-11 | Analég kimenet (AO) 2: Kimeneti fesziiltség - 1
3: DC Bus fesziiltség
4: Motor aram
0412 | Analog kimenet (A0} | o 490 100 % *1
0a-13 | 3209, Kmenet ROV - 100 % |
04-14 | AO polaritas 0: Pozitiv  1: Negativ - *1
05 Paraméter csoport — El6re programozott sebességek
No. Leiras Valaszthaté beallitas Sg{:[(' Egys. | Megij.
0: Kozos felfutasi/lefutasi
id6 1 vagy 2 alkalmazasa
05-00 El6re programozott sebesség miikddésének a.z 65526.8 sebgs s.égre —
- Kivalasztasa 1 ."Egy’ed'l felfutasvl?futa& 0 -
id6 bedllitasa az elére
programozott
sebességhez
0501 | (eorolctentoton bedliot) 500 | Hz
05-02 | El6re programozott sebesség1 (Hz) 5.00 Hz *1
05-03 | El6re programozott sebesség2 (Hz) 10.00 Hz *1
05-04 | El6re programozott sebesség3 (Hz) 20.00 Hz *1
05-05 | El6re programozott sebesség4 (Hz) 30.00 Hz *1
05-06 | El6re programozott sebesség5 (Hz) 40.00 Hz *1
05-07 | El6re programozott sebesség6 (Hz) 50.00 Hz *1
05-08 | El6re programozott sebesség7 (Hz) 0.00 ~ 599.00 50.00 Hz *1
05-09 | El6re programozott sebesség8 (Hz) 0.00 Hz *1
05-10 | El6re programozott sebesség9 (Hz) 0.00 Hz *1
05-11 | El6re programozott sebesség10 (Hz) 0.00 Hz *1
05-12 | Elére programozott sebesség11 (Hz) 0.00 Hz *1
05-13 | El6re programozott sebesség12 (Hz) 0.00 Hz *1
05-14 | El6re programozott sebesség13 (Hz) 0.00 Hz *1
05-15 | El6re programozott sebesség14 (Hz) 0.00 Hz *1
05-16 | El6re programozott sebesség15 (Hz) 0.00 Hz *1
05-17 | El6re programozott sebesség0 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-18 | El6re programozott sebesség0 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-19 | El6re programozott sebesség1 Felfutasi idd 0.1 ~3600.0 10.0 Sec *1
05-20 | El6re programozott sebesség1 Lefutasi idé 10.0 Sec *1
05-21 | El6re programozott sebesség2 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-22 | El6re programozott sebesség? Lefutasi idé 10.0 Sec *1
05-23 | El6re programozott sebesség3 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-24 | El6re programozott sebesség3 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-25 | El6re programozott sebesség4 Felfutasi id6 10.0 Sec 1
05-26 | El6re programozott sebesség4 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-27 | Elére programozott sebességs Felfutasi idé 10.0 Sec 1
05-28 | El6re programozott sebesség5b Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-29 | Elére programozott sebességb Felfutasi idé 10.0 Sec *1




05 Paraméter csoport — Elére programozott sebességek

Gyari

No. Leiras Valaszthaté beallitas 6rték Egys. Megj.
05-30 | El6re programozott sebességb Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-31 | El6re programozott sebesség7 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-32 | El6re programozott sebesség7 Lefutasi idé 10.0 Sec *1
05-33 | El6re programozott sebesség8 Felfutasi id6 10.0 Sec *1
05-34 | El6re programozott sebesség8 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-35 | El6re programozott sebesség9 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-36 | El6re programozott sebesség9 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-37 | El6re programozott sebesség10 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-38 | El6re programozott sebesség10 Lefutasi idd 10.0 Sec *1
05-39 | El6re programozott sebesség11 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-40 | El6re programozott sebesség11 Lefutasi id6 10.0 Sec *1
05-41 | El6re programozott sebesség12 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-42 | El6re programozott sebesség12 Lefutasi id6 10.0 Sec *1
05-43 | El6re programozott sebesség13 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-44 | El6re programozott sebesség13 Lefutasi idé 10.0 Sec *1
05-45 | El6re programozott sebesség14 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-46 | El6re programozott sebesség14 Lefutasi id6 10.0 Sec *1
05-47 | El6re programozott sebesség15 Felfutasi idé 10.0 Sec *1
05-48 | El6re programozott sebesség15 Lefutasi id6 10.0 Sec *1

06 Paraméter csoport - Automatikus futas (programciklus) funkcié
No. Leiras Valaszthaté beallitas (:x:’k' Egys. | Megj.
0: Nincs engedélyezve
1: Egyetlen ciklus
(Az indito jelre folytatja a ciklust az
utolsé befejezetlen lépéstdl).
2: Id6szakos ciklus
(Az indito jelre folytatja a ciklust az
utolsé befejezetlen lépéstdl).
3. Egyetlen ciklus,majd tartja az
Automatikus futas u;[gé)zos sebességét
06-00  (Programciklus) (Az indité jelre folytatja a ciklustaz | © -
maodjanak kivalasztasa . ; e x
utolsé befejezetlen lépéstdl).
4: Egyetlen ciklus
(Uj ciklus indul az indit6 jelre).
5: Idészakos ciklus
(Uj ciklus indul az indité jelre).
6: Egyetlen ciklus,majd tartia az
utolso
lépés sebességét.
(Uj ciklus indul az indité jelre).
06-01 Automatikus futas frekvenciaja 1 0.00 Hz *1
06-02 Automatikus futas frekvenciaja 2 0.00 Hz *1
06-03 Automatikus futés frekvenciaja 3 0.00 Hz *1
06-04 Automatikus futas frekvenciaja 4 0.00 Hz *1
06-05 Automatikus futas frekvenciaja 5 0.00~599.00 0.00 Hz *1
06-06 Automatikus futas frekvenciaja 6 0.00 Hz *1
06-07 Automatikus futas frekvenciaja 7 0.00 Hz *1
06-08 Automatikus futas frekvencigja 8 0.00 Hz *1
06-09 Automatikus futas frekvencigja 9 0.00 Hz *1




06 Paraméter csoport - Automatikus futas (programciklus) funkcié

Gyari

No. Leiras Valaszthat6 beallitas rték Egys. | Meg;.
06-10 Automatikus futas frekvenciaja 10 0.00 Hz *1
06-11 Automatikus futas frekvenciaja 11 0.00 Hz *1
06-12 Automatikus futas frekvencigja 12 0.00 Hz *1
06-13 Automatikus futas frekvenciaja 13 0.00 Hz *1
06-14 Automatikus futas frekvenciaja 14 0.00 Hz *1
06-15 Automatikus futas frekvenciaja 15 0.00 Hz *1
06-16 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 0

06-17 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
beéllitasa 1

06-18 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 2

06-19 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 3

06-20 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 4

06-21 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 5

06-22 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 6

06-23 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 7
Automatikus futas idejének 0.0 ~3600.0

06-24 o J 0.0 Sec
bedllitasa 8

06-25 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 9

06-26 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
beéllitasa 10
Automatikus futas idejének

06-27 | pealitasa 11 0.0 | Sec

06-28 Aut’or’n’atlkus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 12

06-29 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 13

06-30 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 14

06-31 Aut’or’n’ankus futas idejének 0.0 Sec
bedllitasa 15

06-32 Automatikus futas iranya 0 0 -

06-33 Automatikus futas iranya 1 0 -

06-34 Automatikus futas iranya 2 0 -

06-35 Automatikus futas iranya 3 0 -

06-36 Automatikus futas iranya 4 0 -

06-37 Automatikus futas iranya 5 0 -

06-38 Automatikus futas iranya 6 . 0 -

06-39 Automatikus futas iranya 7 1(')'E'|Aglie 0 -

06-40 Automatikus futas iranya 8 2.' Hatra 0 -

06-41 Automatikus futas iranya 9 0 -

06-42 Automatikus futas iranya 10 0 -

06-43 Automatikus futas iranya 11 0 -

06-44 Automatikus futas iranya 12 0 -

06-45 Automatikus futas iranya 13 0 -

06-46 Automatikus futas iranya 14 0 -

06-47 Automatikus futas iranya 15 0 -




07 Paraméter csoport —Inditas/megallitdas médjanak beallitasa
No. Leiras Valaszthaté beallitas Sr{:’k' Egység | Megj.
. . 0: Pillanatnyi aramkimaradas esetén az
Pillanatnyi e Y
. . _y Ujraindulas tiltva
07-00 | aramkimaradas és e -, . . . 0 -
AR . 1: Pillanatnyi aramkimaradas esetén az
Ujraindulas A : i
Ujraindulas engedélyezve
07-02 A’ut'omata UJrg|nduIaS| 0~10 0 )
kisérletek szama
Halozati kapcsoloval . , _
07-04 | valé direkt inditas > E?ngcesd:r"ye:(;’; (22\'/22‘1) 1 ;
BALESETVESZELY! | gedely
07-06 | DC fekezés aktivalasi | 4 45 _ 1009 15 Hz
frekvenciaja
07-07 | DC fekezés aktivalasi | 4 5 _ 1509 50.0 %
szintje
07-08 | DC fékezés ideje 0.0~25.5 0.5 Sec
A - 0: Megallitas a lefutasi idd szerint
07-09 | Megallitas moda 1: Megallités szabad kifutassal 0 -
08 Paraméter csoport - Frekvenciavalté és motor védelmi funkciéok
No. Leiras Valaszthat6 beallitas Gyari | Egy | Meg
érték | ség .
. . . 0: Automatikus (beallitott hdmérséklet értékre
Tulmelegedés elleni kapcsol)
08-07 veEIe’!em o 1: Uzemkdzben miikédik (amikor a motor forog) 1 -
(HUtéventilator : o e s
o ; 2: Folyamatosan mukddik
mikodtetése) R
3: Letiltva
0: AVR funkci6 engedélyezve
1: AVR funkci6 tiltva
AVR Funkcio 2: AVR funkci6 tiltva megallaskor
08-08 | (Automatikus 3: AVR funkcid tiltva lassitaskor 4 - *5
feszultségszabalyozas) | 4: AVR funkcio tiltva megallaskor és lassitaskor
5: Akkor aktiv ha: VDC>360V, AVR funkcid tiltva
megallaskor és lassitaskor.
08-09 Bemeneti fazisvesztés 0: Tiltva 0 )
elleni védelem 1: Engedélyezve
Kimeneti fazisvesztés 0: Tiltva
08-10 o - 0 -
elleni védelem 1: Engedélyezve
0: Tultehelés elleni védelem (Standard Motor)
08-11 | Motortipus kivalasztasa | 1: Tultehelés elleni védelem 0 -
(Inverter Duty Motor)
0: Motor tulterhelésvédelem altalanos
08-12 Motor talterhelés elleni terheléseknél (OL = 103%) (150% 1 percig) 0 i
gobrbe 1: Motor tulterhelés elleni védelme (ventilator és
szivattyu alk.) (OL = 113%) (123% 1 percig).
Foldelési hiba érzékelés | O: Tiltva
08-18 | (csak frame3 és 1- Encedél 0 *7
framed4) : Engedélyezve




11 Paraméter csoport — Miikodést szabalyzo funkcidk

No. Leiras Valaszthato beallitas SKZL' Egység | Megj.
“Vissza” forgasirany 0: “Vissza” parancs engedélyezve
11-00 . 7 A . . 0 -
engedélyezése 1: “Vissza” parancs tiltva
11-01 | Vivé frekvencia (kHz) 1~16 5 KHz
11-08 | Frekvencia kihagyas 1 0.00 ~ 599.00 0.00 Hz *1
11-09 | Frekvencia kihagyas 2 0.00 ~ 599.00 0.00 Hz *1
11-10 | Frekvencia kihagyas 3 0.00 ~ 599.00 0.00 Hz *1
1111 | Kihagyasifrekvencia | 4 55 _ 30 g9 0.00 Hz *1
tartomanya ()
12 Paraméter csoport — Digitalis kijelz6 és monitor funkciok
No. Leiras Valaszthaté beallitas glytz;: Egység | Meg;j.
0: Alapértelmezett kijelz6
(frekvencia és paraméterek)
1: Kimeneti aram
2: Kimeneti feszilltség
12-00 | Kijelzett érték 3: DC feszlltseg 00000 - *1
4: HGtéborda h6mérséklete
5: PID visszacsatolo jel
6: Bemend jelszint AVI kapcson
7: Bemend jelszint ACI kapcson
12-03 | Egyéni érték megadasa | 0~65535 (50 Hz-hez tartozd) 1500/1800 RPM *1
0: Kimeneti frekvencia kijelzése
1: Egyéni érték kijelzése (xxxxx)
L 2: Egyéni érték kijelzése egy tizedes
12-04 | EQyeniérték jeggyel (xxxx.x) 0 - *1
kijelzésének modja 3: Egyéni érték kijelzése két tizedes
jeggyel (xxx.xx)
4: Egyéni érték kijelzése két tizedes
jeggyel (xx.xxx)
13 Paraméter csoport — Ellendrzési és karbantartasi funkciok
No. Leiras Valaszthaté beallitas (:x:rk' Egység | Megj.
13-01 | Szoftver verzi6 | -—-- - - *3*4
Hibanaplok *yx
13021 10156 harom hiba) | - - 34
13-03 | MUkddési idd 1 0~23 (6ra) - ora *3
13-04 | Mlkodési idé2 0~65535 (nap) - nap *3
13-05 | Mikodési idé 0: Fesziltség alatti id6 0 ) *3
szamolasanak mc’)dja 1: Mikodés (fUtaS) alatti id6
0: Osszes funkcié engedélyezve
1: Elére programozott sebességek
Paraméterek (05-01~05-15) nem valtoztathatéak.
13-06 L s 2: Minden funkcio zarolva, kivétel az 0 -
zarolasa . )
elére programozott sebességek
(05-01~05-16)
3: Zarolva az dsszes funkcio
13.07 | Parameterek 00000~65535 00000 -
zarolasa jelszéval
1150: Initialization (50Hz,220V/380V)
13-08 Gyari alapértékek | 1160: Initialization (60Hz,220V/380V) 1250 )
visszaallitasa 1250: Initialization (50Hz,230V/400V)
1260: Initialization (60Hz,230V/460V)
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